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HITWIN. Intstrukcja montazu Opis przektadni falowej DATORKER®

Przedmowa

Przektadnie falowe DATORKER® cechuja sie duzg precyzja, sprawnoscia i sztywnoscig
skrecania oraz niewielkimi momentami rozruchowymi. Sg powszechnie stosowane w robotyce,
technice automatyzacji, technice pétprzewodnikowej, obrabiarkach i wielu innych branzach.

1 Opis przektadni falowej DATORKER®

.1 Cechy

Kompaktowa i lekka konstrukcja - Prosta obstuga dla klienta

1
o
O Wysoka doktadno$é - Zapewnia stabilng powtarzalno$é i doktadno$¢ pozycjonowania.
O Ulepszone wtasciwos$ci smarowania

o

Wysoki moment obrotowy — Szeroki zakres zastosowan w automatyce i technice
pomiarowe;.

O Duzy zakres przetozen redukujacych - rézne mozliwosci wyboru w tych samych modelach

1.2  Struktura

1. Elastyczny wieniec zebaty

Waski i elastyczny pierscien metalowy z uzebieniem
zewnetrznym. Ciagte odksztatcenia elastyczne podczas pracy.
Zazwyczaj uzywany jako strona odbioru napedu.

2. Sztywny wieniec zebaty

Sztywny metalowy pier$cien z uzebieniem wewnetrznym.
Uzebienie wewnetrzne ma o dwa zeby wiecej niz uzebienie
wewnetrzne wiefica zebatego. Zazwyczaj jest ono mocno
przykrecone.

3. Generator fal
tozysko eliptyczne do generowania ruchu falowego.
Zazwyczaj uzywane jest jako strona napedowa.

Stosunek przetozen redukujacych i kierunek obrotow

Zamoco Odbiér

Odbidr Zamoco
Naped Naped
Naped i odbiér napedu o przeciwnym kierunku Naped i odbiér napedu o tym samym kierunku
obrotéw obrotéw

Efektywny stosunek przetozen redukujgcych = %1 Efektywny stosunek przetozen redukujacych = ﬁ

(R = przetozenie redukujace z arkusza danych)
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Intstrukcja montazu Opis przektadni falowej DATORKER®

Numer 1 2 3 4 5
1 Przektadnia falowa DATORKER®
2 Wykonanie:

S:  Standard

G:  Heavy Load

3 Budowa elastycznego wierica zebatego:
C:  Forma kubka
H: Forma wydrazona

4 Typ:
14,17, 20, 25, 32

5 Przetozenie redukujace:
50, 80, 100, 120, 160

6 Budowa:
C:  Komponent ztozony z przektadni bez fozyska
P:  Kombinacja przektadni i fozyska
A:  Kombinacja przektadni, fozyska i uszczelnienia

7 Typ wejscia:
0: Piasta z rowkiem wpustowym
H:  Watek drazony
J:  Czop watu

8 M:  Wzmocnione tozysko wateczkowe krzyzowe

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA

Strona 5z 148



HITWIN. Intstrukcja montazu

Wersja DSC

Przektadnia falowa DATORKER®

Wykonanie / funkcja

Kombinacja (PO)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnia i tozyskiem

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Wytrzymuje obcigzenie osiowe
i promieniowe

O Zmniejszony luz

Kombinacja (PO)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnia i tozyskiem

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Wytrzymuje obcigzenie osiowe
i promieniowe

O Zmniejszony luz

O Zwigkszony moment obrotowy

Kombinacja (PO)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnig i tozyskiem

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Wytrzymuje obcigzenie osiowe
i promieniowe

O Zmniejszony luz

Kombinacja (AH)
O Wersja uszczelniona (A) z

przektadnig, fozyskiem i
uszczelnieniem

O Potaczenie przez wat drgzony

O Wytrzymuje obcigZzenie osiowe
i promieniowe

O Bez luzu

O Wersja catkowicie
uszczelniona.

O Design przyjazny dla
uzytkownika

Kombinacja (PO)
O Wersja kombinowana (P) z
przektadnig i tozyskiem

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Wytrzymuje obcigzenie
osiowe i promieniowe
O Zmniejszony luz

O Zwigkszony moment
obrotowy

Opis przektadni falowej DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

Komponent (CO)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnig bez tozyska

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Konieczny jest samodzielny
montaz poszczegdlnych
czedci: elastyczny i sztywny
wieniec zebaty nie sg ze sobg
skrecone

O Zmniejszony luz

Komponent (CO)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnig bez tozyska

O Podtgczenie przez sprzegto
Oldham

O Konieczny jest samodzielny
montaz poszczegdlnych
czesci: elastyczny i sztywny
wieniec zebaty nie sg ze sobg
skrecone

O Zmniejszony luz
O Zwigkszony moment obrotowy

Kombinacja (PH)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnia i tozyskiem

O Potgczenie przez wat drazony

O Wytrzymuje obcigzenie osiowe
i promieniowe

O Bez luzu

Kombinacja (AJ)
O Wersja uszczelniona (A) z

przektadnig, tozyskiem i
uszczelnieniem

O Potaczenie przez wat petny
O Wytrzymuje obciazenie osiowe
i promieniowe

O Wersja catkowicie
uszczelniona.

O Design przyjazny dla
uzytkownika

Kombinacja (PH)

O Wersja kombinowana (P) z
przektadnia i fozyskiem

O Potaczenie przez wat drgzony

O Wytrzymuje obcigzenie
osiowe i promieniowe

O Bez luzu

O Zwigkszony moment
obrotowy
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HITWIN. Intstrukcja montazu Opis przektadni falowej DATORKER®

Wersja DGH

Kombinacja (AH)
O Wersja uszczelniona (A) z

przektadnia, tozyskiem i
uszczelnieniem

O Potgczenie przez wat drgzony

O Wytrzymuje obcigzenie
osiowe i promieniowe

O Bez luzu

O Wersja catkowicie
uszczelniona.

O Design przyjazny dla
uzytkownika

O Zwiekszony moment
obrotowy

Wersja DSC-M

Kombinacja (PO)
O Wersja kombinowana (P) z
przektadnig i tozyskiem

O Podtaczenie przez sprzegto
Oldham

O Wytrzymuje zwigkszone
obcigzenie osiowe i
promieniowe

O Zmniejszony luz

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA

Kombinacja (AJ)
O Wersja uszczelniona (A) z

przektadnia, fozyskiem i
uszczelnieniem

O Potaczenie przez wat petny
O Wytrzymuje obcigzenie
osiowe i promieniowe

O Wersja catkowicie
uszczelniona.

O Design przyjazny dla
uzytkownika

O Zwigkszony moment
obrotowy

Kombinacja (AJ)

O Wersja uszczelniona (A) z
przektadnig, fozyskiem i
uszczelnieniem

O Potaczenie przez wat petny

O Wytrzymuje zwigkszone
obciazenie osiowe i
promieniowe

O Wersja catkowicie
uszczelniona.

O Design przyjazny dla
uzytkownika
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Intstrukcja montazu Procedura wyboru

2.1 Potwierdzenie warunkow zastosowania

2.2 Obliczanie momentu obciazenia, wyjSciowej predkosci obrotowej i trwatosci

2.3 Wybor wersiji i specyfikacji przekladni falowej DATORKER®

2.4 Obliczanie trwatosci tozyska wateczkowego krzyzowego HIWIN

Zakorniczenie wyboru
T |
T, i
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P — |
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| |
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I 1 i I
i ol
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ta tc ! tb tb
Czas rozpoczecia T, t, N, Nimax Ninax
(przyspieszenie)
Czas pracy (stata) T, t, N,
Czas zatrzymania Ty ty N
(spowalnianie)
Czas wytaczenia Ty ty Ng
Skutek uderzenia Te te N,
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Intstrukcja montazu Procedura wyboru

2.2.1 Obliczanie momentu obciazenia
T., = Dopuszczalny maksymalny $redni moment

2.2.2 Potwierdzenie
T., T, < Dopuszczalny moment szczytowy przy uruchomieniu/zatrzymaniu

2.2.3 Potwierdzanie
T = Dopuszczalny maksymalny bezposredni moment obrotowy

2.2.4 Obliczanie
n,, = dopuszczalna $rednia predko$¢ obrotowa na wejsciu
Nma = dopuszczalna maksymalna predkosé obrotowa na wejsciu

2.2.5 Obliczanie
L, 2 nominalna trwato$¢ przektadni 7000 godzin

2.2.1 Dopuszczalna warto$¢ maksymalna sredniego momentu obciazenia

Jezeli zmienia sie wejsciowa predkos$¢ obrotowa lub moment obciazenia, nalezy obliczy¢ i
sprawdzi¢ $redni moment obciazenia, czy jest zgodny z warto$ciami z tabeli mocy znamionowej
poszczegolnych specyfikaciji. Nalezy uwzgledni¢, ze wartos$¢ przekraczajgca warto$é
katalogowa moze prowadzi¢ do przedwczesnego starzenia sie $rodka smarnego i
nieprawidtowego zuzycia kota zebatego na skutek wysokiej temperatury.

Obliczanie sredniego momentu obcigzenia:

av

3Nyt Ty [® + Notp | To|® + -+ + Nty | Ty |°
N1t1 + Nztz + A + Nntn

2.2.2 Dopuszczalny moment szczytowy przy uruchomieniu/zatrzymaniu

Podczas uruchamiania i zatrzymywania przektadnia jest poddawana obcigzeniu wiekszemu niz
Sredni moment obrotowy ze wzgledu na moment bezwtadnosci tadunku.

223 Dopuszczalny maksymalny bezposredni moment obrotowy

Dopuszczalny maksymalny bezposredni moment obrotowy odpowiada maksymalnemu
dopuszczalnemu momentowi obcigzenia w chwili uderzenia.

2.2.4 Dopuszczalna srednia predkos¢ obrotowa na wejsciu i dopuszczalna
maksymalna predkos¢ obrotowa na wejsciu

Przy ustawianiu warunkdéw pracy przektadni nie nalezy przekracza¢ wartosci podanych w tabeli
mocy znamionowe;.

Obliczanie sredniej predkosci obrotowej na wyjsciu:

N _ N1t1 + Nztz + e+ Nntn
av— t1+t2+"'+tn
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Intstrukcja montazu Procedura wyboru
Obliczanie sredniej predkosci obrotowej na wejsciu:

Nay = Nay ¥R

Obliczanie maksymalnej predkosci obrotowej na wejsciu

Nmax = Nmax * R

R = stosunek przetozen redukujgcych

225 Nominalna trwatos¢ przektadni

Trwato$¢ przektadni zalezy od elastycznego tozyska generatora fal. Nominalna trwato$¢
generatora fal wynosi 7000 godzin. W wariancie Heavyload znamionowa zywotno$¢ generatora
watu wynosi 10 000 godzin.Wzér na obliczanie jest nastepujacy:

Obliczanie trwato$ci uzytkowej
T IS
— | X
Tav

T, = Moment obrotowy
n, = nominalna predko$¢ obrotowa

ne

L, =7.000 x
nUV

Wybra¢ model przektadni falowej DATORKER® zgodnie z wymaganiami eksploatacyjnymi i
sprawdzi¢ tabele mocy znamionowej kazdej jednostki zgodnie z wynikami obliczen z
poprzedniego kroku, aby potwierdzi¢, czy specyfikacje wybranego modelu sg zgodne z
zastosowaniem. Jesli w przektadni znajduje sie fozysko wateczkowe krzyzowe, przejsé do
nastepnego kroku i obliczy¢ trwato$¢ tozyska wateczkowego krzyzowego.

2.4.1 Obliczanie
Muax = Maksymalny statyczny moment obcigzenia NG

Wybrac¢ inny rozmiar

2.4.2 Obliczanie trwatosci tozyska wateczkowego NG Lub doda¢ dodatkowe mocowanie
krzyzowego HIWIN tozyska
2.4.3 Obliczanie wspétczynnika bezpieczeristwa NG

Konczenie wyboru
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HIWIN. Intstrukcja montazu Procedura wyboru

2.4.1 Maksymalny statyczny moment obcigzenia

tozysko wateczkowe krzyzowe moze wytrzymac maksymalne obcigzenie promieniowe i
maksymalne obcigzenie osiowe.

Obliczanie statycznego momentu obcigzenia M, = Froa, % Lr + Fag,,, x L,
Fr = obcigzenie promieniowe
Fa = obcigzenie osiowe

La

——

[

24.2 Obliczanie trwatosci tozysk wateczkowych krzyzowych

Obliczenie podstawowej trwatosci Warunki obciazenia Wspétczynnik
10 obciazenia (F,)
C 3
L= ($> Bez uderzen / brak wibracji 1-1,2
l:w * den

: . . T Normaln =
Pgyn = dynamiczne réwnowazne obcigzenie y LL-1s

Cqyn = Obcigzenie dynamiczne Z wstrzasami i wibracjami  1,5-3
F. = wspétczynnik obcigzenia

Obliczanie dynamicznego réwnowaznego obcigzenia

2M
Payn = X(Fr + ——+ Y+ Fy)

Dpw
z f < 15mitX=1Y =045z > 15beiX=067Y=067°
Fr Dpw Fr Dpw
M = Moment

Dpw = $rednica kota otworéw

W przypadku zastosowan z krotkimi drganiami nalezy wykona¢ obliczenia wedtug nastepujacego wzoru

Obliczanie czasu trwania wibracji

_180° L 8 = kat drgan RN

'oc e
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Intstrukcja montazu Procedura wyboru

243 Obliczanie wspoétczynnika bezpieczenstwa

Wspétczynnik bezpieczenstwa okresla sie na podstawie obcigzenia statycznej i statycznego
obcigzenia rownowaznego w nastepujacy sposéb:

Obliczanie wspétczynnika bezpieczeristwa

C
fo = P—"
0 Standardowy tryb pracy =15

P, = statyczne obcigzenie réwnowazne

C, = no$nos$¢ statyczna Obcigzenie tozyska =2
drganiami
Wysokie predko$¢ =3
obrotowa i doktadno$¢

Obliczanie statycznego réwnowaznego *W powyzszej tabeli podano dolng granice

obcigzenia statycznego wspdtczynnika bezpieczeristwa. Jesli
sytuacja jest dynamiczna, zaleca sie stosowanie

Pp=F. + Dpw +0.44F, wspobtczynnika bezpieczenstwa wynoszacego 7 lub

wiecej.
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Intstrukcja montazu Definicja

Gdy podany jest kat obrotu (8,), réznica o wartosci (8,,,) miedzy teoretycznym katem obrotu
po stronie odbioru napedu (8,) a rzeczywistym katem obrotu po stronie odbioru napedu (8,)
stanowi doktadnos$¢ transmisji katowe;.

6,
"~ Untersetzungsverhaltnis

Brenler = 03 — 6,

Br

Moment zrywajacy to maksymalna warto$¢ momentu obrotowego wymagana przy braku
obcigzenia, gdy na wejsciu (wysoka predkos$¢ obrotowa) jest przytozony moment obrotowy, a
wyjscie (niska predko$¢ obrotowa) zaczyna pracowac.

Odwrdcony moment zrywajacy to maksymalna warto$¢ momentu obrotowego wymagana przy
braku obcigzenia, gdy na wyjsciu (niska predkos¢ obrotowa) jest przytozony moment obrotowy,
a wejscie (wysoka predko$¢ obrotowa) zaczyna pracowac.

Sztywnos¢ skretna jest definiowana jako state wejscie (generator fal) i wywiera moment
obrotowy na wyjscie (elastyczny wieniec zebaty) przektadni robota przemystowego. Stosunek
momentu obrotowego i kata skrecenia.

Nachylenie ,wykresu momentu obrotowego i kata skrecenia” jest wyrazone jako stata
sprezystosci. ,Wykres momentu obrotowego i kata skrecenia” jest podzielony na trzy czesci, a
statg sprezystosci kazdej z nich reprezentuje K;, K, i Ks.

K, odnosi sie do statej sprezystosci od ,0" do ,T,"
K, odnosi sie do statej sprezystosciod ,T," do ,T,"

K; odnosi sie do statej sprezystosci przy momencie obrotowym powyzej ,T,"

0 6  kat skrecenia (rad.)

T  moment obrotowy
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Intstrukcja montazu Definicja

Po przytozeniu momentu obrotowego o wartosci nominalnej i ustawieniu go na 0" kat
skrecenia nie jest catkowicie réwny ,0” i ulega pewnemu przesunieciu (B-B'), co jest nazywane
stratg w wyniku histerezy. Strata w wyniku histerezy jest spowodowana gtéwnie tarciem
wewnetrznym. Jesli moment obrotowy jest bardzo maly, strata ta prawie nie wystepuje.

6 A 8  kat skrecenia (rad.)
T  moment obrotowy (Nm)
B-B' strata w wyniku
B-B'— histerezy
0
5
A

Maksymalny luz okresla w uktadzie mechanicznym maksymalne przemieszczenie lub obrét w
danym kierunku, gdy czes$¢ jest utrzymywana w bezruchu. Luz przektadni falowej HIWIN
DATORKER® jest wyttumiony do wartosci ,0”. Zrédtem maksymalnego luzu jest szczelina
miedzy sprzegtem a generatorem fal. To dotyczy wszystkich typéw ze sprzegtem Oldham.
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14

17

20

25

32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Intstrukcja montazu

411

Tabela 4.1:

Nm
5.4
7.8
7.8

16.0
22.0
24.0
24.0

25.0

40.0
40.0

40.0

63.0
67.0
67.0
67.0
76.0
118.0
137.0
137.0

137.0

Dane techniczne

Tabela oceny

Nm
18.0
23.0
28.0
34.0
43.0
54.0
54.0
56.0
74.0
82.0
87.0
92.0
98.0

137.0

157.0

167.0

176.0

216.0

304.0

333.0

353.0

372.0

Przektadnia falowa DATORKER®

Nm
6.9
11.0
11.0

26.0

47.0
49.0
49.0
49.0
55.0
87.0
108.0
108.0
108.0
108.0
167.0
216.0
216.0

216.0

Nm

47.0

54.0

70.0

87.0
108.0

86.0

98.0
127.0
147.0
147.0
147.0
186.0
255.0
284.0
304.0
314.0
382.0
568.0
647.0
686.0

686.0

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

Obroty na minute Obroty na minute

8500

7300

6 500

5600

4800

3500

3500

3500

3500

3500
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14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Intstrukcja montazu

Tabela 4.2: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

Dpw

0.0350
0.0425
0.0500
0.0620

0.0800

0.0095
0.0095
0.0095
0.0115

0.0130

Obciazenie
dynamiczne
Cdyn
kN

4.7

5.3

5.8

9.6

15.0

Tabela 4.3: Doktadno$¢ transmisji katowe;j

x10* rad

4.4

Tabela 4.4: Strata w wyniku histerezy

x10* rad

x10* rad

5.8

2.9

Tabela 4.5: Maksymalny luz sprzegta Oldham

x10° rad
x10° rad
x10° rad
x10° rad

x10° rad

11.2

8.7

Tabela 4.6: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

4.1
2.8

2.5

4.4

5.8

2.9

9.7

6.3

4.8

3.9

6.1
4.0
3.4

3.1

Obciazenie
statyczne C,
kN

6.1

7.6

9.0

DT-02-1-PL-2504-MA

Nm

4

64

91

156

313
2.9
5.8
2.9
8.2
5.3
4.4
3.9

2,9

7.8
49
43
3.8
383

Seria produktow

2.9

5.8

2.9

8.2

5.3

44

3.9

29

15.0
9.2
8.0
7.3

6.3

x10* Nm/rad

4.38
7.75
12.80
24.20

53.90
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

Tabela 4.7: Odwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

50 1.6 3.0 4.7 9.0 18
80 1.6 3.0 4.8 9.1 19
100 1.8 33 5.1 9.8 20
120 - 3.5 5.5 11.0 22
160 - - 6.4 13.0 26.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.8: Sztywnos$¢ skretna

T Nm 2.0 3.9 7.0 14.0 29.0
T, Nm 6.9 12.0 25.0 48.0 108.0
50 K, x10* Nm/rad 0.34 0.81 1.3 2.5 5.4
K, x10* Nm/rad 0.47 1.1 1.8 3.4 7.8
K, x10* Nm/rad 0.57 1.3 2.3 4.4 9.8
6, x10* rad 5.8 4.9 5.2 5.5 5.5
8, x10*rad 16.0 12.0 15.4 15.7 15.7
80-160 K, x10* Nm/rad 0.47 1.0 1.6 3.1 6.7
K, x10* Nm/rad 0.61 1.4 2.5 5.0 11.0
K, x10* Nm/rad 0.71 1.6 2.9 5.7 12.0
0, x10* rad 4.1 3.9 4.4 4.4 4.4
8, x10* rad 12.0 9.7 11.3 11.1 11.6

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 17 z 148
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4.1.2  Sprawnos¢ E,

Seria produktow

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER® zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji,
przetozenia, warunkdw pracy (predkos$¢ obrotowa/obciazenie) i smarowania (rodzaj/ilos¢

$rodka smarnego).

Model: 14, przetozenie: 50

90
80
70
60
50
40
30

o
[}

i

0 10 20 30

T1°C]

Model: 14, przetozenie: 100

90
80
70
60
b0
40
30

=3
[

__——

0 10 20 30

T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 80, 100

90
80
70
60
50
40
30

o
[}

|

0 10 20 30

T1°C]

Model: 20-32, przetozenie: 160

90
80
70

10 20 30

T°cl

Przektadnia falowa DATORKER®

1000
2000
3500

1000
2000
3500

1000
2000
3500

1000
2000
3500

40

DT-02-1-PL-2504-MA

Model: 14, przetozenie: 80

[==
[

90
80
70
60
50
40
30

—

0

10 20

T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 50

o=
[}

90
80
70
60
b0
40

3UU

=

10 20

T[°C]

30 40

Model: 17-32, przetozenie: 120

[==
[

90
80
70
60
50
40
30

10 20

T[°C]

30
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50

80

100

120

160

Intstrukcja montazu

Efektywnos$¢ = a xgz

a= wspotczynnik korekcji
ER = efektywnosc¢ przy nominalnym
momencie obrotowym

[0

1.0+
0.94
0.8+
0.7 4
0.6
05
0.4
0.3
0.2

Seria produktow

4.1.3 Moment roboczy bez obcigzenia

01

02

03

04

Y
Taw”n

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obciazenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr/min
1000 obr/min
2000 obr/min

3 500 obr/min

3.2
3.9
4.6
5.9
23
3.0
3.7
5.0
2.1
2.8
3.5

4.8

5.1
6.1
7.6
9.6
3.8
4.8
6.3
8.3
3.5
4.5
6.0
8.0
33
43
5.8
7.8

7.3
9.1
11.8
12.7
5.5

7.3

10.9
5.0
6.8
9.5

10.4
47
6.5
9.2

4.2
6.0
8.7

9.6

12.8
17.8
21.8
28.8

9.7
14.7
18.7
25.7

9.0
14.0
18.0
25.0

8.5

17.5
24.5

7.8
12.8
16.8

23.8

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.1.4 Dokladnos¢ instalacji

Zalecana tolerancja obudowy h7
(L |a]A]

Powierzchnia montazowa obudowy

8|

Zalecana tolerancja watu h6
T |[lea

- L [b]A]

Powierzchnia montazowa generatora fal

MM M

=
Z=

Jednostka: mm

0.011 0.015 0.017 0.024 0.026

0.017 0.020 0.020 0.024 0.024
(0,008) (0,010) (0,010) (0,012) (0,012)

0.030 0.034 0.044 0.047 0.050
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022) (0,022)

Uwagi:

1. Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta).

2. Ze wzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowa¢ mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 20 z 148
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4.1.5 Dokladno$é mechaniczna

A |d|A

A lelA

A&

Jednostka: mm

Przektadnia falowa DATORKER®

0.010
0.010
0.024
0.010

0.038

0.010
0.012
0.026
0.010

0.038

0.010
0.012
0.038
0.010

0.047

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

0.015
0.013
0.045
0.010

0.049
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4.1.6 Momenty dokrecania Sruby montazowej

Seria produktow

_ / Sztywny kotnierz wiefica zebatego

Kotnierz
wyjsciowy

\1

Tabela 4.9: Moment dokrecenia $rub dla kotnierza wyjSciowego

Liczba $rub 6
Wielkos$¢ sruby M5
Instalacja $rub PCD mm 23 27
Moment dokrecania $rub Nm 4.5 9

8 8 8
M6 M8 M10
32 42 55

15.3 37 74

Tabela 4.10: Moment dokrecenia $rub dla sztywnego kotnierza wiefica zebatego

Liczba srub 6 6

Wielko$¢ sruby M4 M4

Instalacja $rub PCD mm 65 71

Moment dokrecania $rub Nm 4.5 4.5
Uwagi:

8 8 8
M5 M5 M6
82 96 125
9.0 9.0 15.3

1.  Zalecane momenty dokrecania dla $rub mocujgcych 12.9 DIN EN I1SO 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos¢ wkrecenia co najmniej 2 x Srednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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4.1.7 Smarowanie

Odlegtos¢ miedzy przektadnig a kotnierzem mocujgcym powinna by¢ jak najmniejsza, aby smar
pozostat wewnatrz podczas pracy.

a I
N b
L _| /| Smar
\ \ ' \I J ﬁ
,
h
= i
Jednostka mm

al 1 1 1.5 1.5 1.5
a? 3 3 4.5 4.5 4.5
ob 16 26 30.0 37.0 37.0

") Fala $rednia pozioma lub pionowa: gdy generator fal jest skierowany w dot
2 Fala $rednia pionowa: gdy generator fal jest skierowany do géry

4.1.8  Procedura instalacji

1. Zainstalowaé kotnierz montazowy na powierzchni montazowe;j silnika
2. Zainstalowac generator fal na wale wyjSciowym silnika
3. Zainstalowac przektadnie

e s
& | f
2 [ — % b N -
g
oo
Generator fal / § @:U

Przek{adn/ \Kolnierz \S”mk
ia montazowy

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 23 z 148
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4.1.9 Montaz silnika

b A—

@Ua_T\ VA

|

OA
aT

=r

g\

| |

Ll

Jednostka mm

Model 14 17 20 25 32

Oznaczenie

a 0.030 0.040 0.040 0.040 0.040

b 0.030 0.040 0.040 0.040 0.040

c 0.015 0.015 0.018 0.018 0.018
BA 73 79 93 107 138

t 3 3 4.5 4.5 4.5
aT 38H7 48H7 56H7 67H7 90H7

4.1.10 Wersja DSC-PO, tabela rozmiaréw

H | T-0U THRU v
[ ! —
= I\T =
S T g’ TS 2 e
e x S
S -
25(14)_ _3(17) G_
D E F
C
2-M3 x 4 (14) g1l
i 2-M3x 6 (17)
14117 20/25/32
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
A 73 79 93 107 138
B* 419, 45°%, 4559, 529, 62°%,

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 24 z 148
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@Jh7
OK H7
BLh7
oM

ON H7

0Js9

S (P.C.D)

gu

V (P.C.D)

w

X

Y (stopnie)

Moment bezwtadnosci (x10* kgm?)

Masa (kg)

34

27

3.5
9.4
17,6 %4
56
11
38
14

6
M4 x 8DP
23

6
45
65

6
M4
30°

0.033

0.52

Wymiary bez urzgdzenia w mm
*Wymiar B oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

Przektadnia falowa DATORKER®

37
29

9.5

19,5%,

6
M5 x 10DP

27

6

45

71

6

M4

30°

0.079

0.68

DT-02-1-PL-2504-MA

38
28
10

20,19,
72
14
56
21
12
4

13,8 201
8

M6 x 9DP
32
6
5.5
82
6
M5
30°
0.193

0.98

Seria produktow

46
36
10

12
20,2%,
86
20
67
26
14
5
16,3 71
8
M8 x 12DP
42
8
5.5
96
8
M5
22,5°
0.413

1.5
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57
45
12

15
22%4
13
26
90
26
14
5
16,3 $01
8
M10 x 15DP
55
12
6.6
125
12
M6
15°
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4.2.1 Dane techniczne

Tabela 4.11: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

14 50 5.4 18.0 6.9 35.0 8 500 3500
80 7.8 23.0 11.0 47.0
100 7.8 28.0 11.0 54.0

17 50 16.0 34.0 26.0 70.0 7300 3500
80 22.0 43.0 27.0 87.0
100 24.0 54.0 39.0 108.0
120 24.0 54.0 39.0 86.0

20 50 25.0 56.0 34.0 98.0 6 500 3500
80 34.0 74.0 47.0 127.0
100 40.0 82.0 49.0 147.0
120 40.0 87.0 49.0 147.0
160 40.0 92.0 49.0 147.0

25 50 39.0 98.0 55.0 186.0 5600 3500
80 63.0 137.0 87.0 255.0
100 67.0 157.0 108.0 284.0
120 67.0 167.0 108.0 304.0
160 67.0 176.0 108.0 314.0

32 50 76.0 216.0 108.0 382.0 4800 3500
80 118.0 304.0 167.0 568.0
100 137.0 333.0 216.0 647.0
120 137.0 353.0 216.0 686.0
160 137.0 372.0 216.0 686.0

Tabela 4.12: Doktadno$¢ transmisji katowej

50-160 x10* rad 4.4 4.4 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.13: Strata w wyniku histerezy

50 x10% rad 5.8 5.8 5.8 5.8 58

80 - 160 x10-4 rad 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 26 z 148
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Intstrukcja montazu

Tabela 4.14: Maksymalny luz sprzegta Oldham

x10° rad 17.5
x10° rad 1.2
x10° rad 8.7
x10° rad -
x10° rad -

9.7

6.3

4.8

3.9

Tabela 4.15: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

33
2.4

2.1

5.1
3.3
2.9

2.7

8.2
5.3
4.4
3.9

29

6.6
4.1
3.7
3.3
2.9

Seria produktow

8.2
5.3
4.4
3.9

29

12.0
1.7
6.9
6.3
5.5

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.16: Odwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

1.4

1.4

1.7

2.5
2.5
2.8

3.1

4.0
4.2
4.5
4.9
5.8

7.5
1.7
8.4
9.2

1

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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Tabela 4.17: Sztywnos$¢ skretna

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6,

8,

Nm

Nm
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.71

4.1

12.0

3.9

0.81

1.1

1.3

49

1.0

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25.0

1.3

1.8

23

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.2.2  Sprawnos¢ E,

Seria produktow

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER® zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji,
przetozenia, warunkdw pracy (predkos$¢ obrotowa/obciazenie) i smarowania (rodzaj/ilos¢

$rodka smarnego).

Model: 14, przetozenie: 50

90
80
70
<560
b0
40
30

Model: 14, przetozenie: 100

90
80
70
<60
ill
40
30

90
80
70
<540
b0
40
30

- 1000
/ a
0 10 20 30 40
T[°C]
- 1000
, 2000
3500
0 10 20 30 40
T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 80, 100
/ i
i 2000
0 10 20 30 40

T°c]

Model: 20-32, przetozenie: 160

90
80
70

10 20 30 40

Przektadnia falowa DATORKER®

Model: 14, przetozenie: 80

90
80
70
<560
b0
40
30

i

0

1000
2000
3500

10 20 30 40

T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 50

90

80
70
60
b0
40

1

3[][]

1000
2000
3500

10 20 30 40

T[°c]

Model: 17-32, przetozenie: 120

90

0L
0 F
40+

80 -
70+

30

DT-02-1-PL-2504-MA

10 20 30 40

T[ec]
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Efektywnos$¢ = a xgz

a= wspotczynnik korekcji
ER = efektywnosc¢ przy nominalnym
momencie obrotowym

4.2.3 Moment roboczy bez obcigzenia

0.9
0.8
07

0,6

0.5

0.3

0.24

Seria produktow

02

03

04

05 0
L‘W"Tﬂ

07

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obciazenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr/min
1000 obr/min
2 000 obr/min

3500 obr/min

1.8
2.3
3.1
4.2
1.4
1.9
2.7
3.8
1.3
1.8
2.6

3.7

3.4
4.4
5.8
7.9
2.6
3.6
5.0
7.1
2.5
3.5
4.9
7.0
2.4
3.4
48

6.9

5.1
6.9
9.4
13.4
3.9
5.7
8.2
12.2
3.7
5.5
8.0
12.0
3.5
5.2
7.8
11.8
3.4
5.2
1.7

1.7

9.7

12.5

7.2
10.0
16.0
23.0

6.9

9.7

22.7
6.6
9.4

15.4

224

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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4.2.4 Dokladnos¢ instalacji

Zalecana Zalecana
tolerancja tolerancja
obudowy h7 obudowy h7
Powierzchnia montazowa
— |—
Powierzchnia
montazowa | © .
sztywnego E
wierica zehat
Zalecana
tolerancja watu = i
wejsciowego hé ! - 7]
L [o[a}—
Powierzchnia
montazowa
Jednostka: mm
0.011 0.012 0.013
0.008 0.011 0.014
0.015 0.018 0.019
0.011 0.015 0.017
0.011 0.015 0.017
0.017 0.020 0.020
(0,008) (0,010) (0,
0.030 0.034 0.044
(0,016) (0,018) (0,

Uwagi: Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta).

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

L [e[8]

Powierzchnia montazowa

L [e[s]

Powierzchnia

montazowa sztywnego

(L[]8}

Zalecana

B tolerancja watu

wejsciowego h6

Powierzchnia montazowa

0.014
0.018
0.022
0.024
0.024

0.024
010) (0,012)

0.047
019) (0,022)

0.016
0.022
0.022
0.026
0.026

0.024
(0,012)

0.050
(0,022)
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4.2.5 Zalecana wielkos¢ ptyty dociskowej

Mostek \\ Nie wolno przekraczaé
= =0
= L
(=) (
s —
- !
R 7
/— [/
Vd
t
Jednostka: mm
@D %4 24.5 29.0 34.0 42.0
R Fo 1.2 1.2 1.4 1.5
t 2.0 2.5 2.5 5.0

Uwagi: Uwagi: Aby zapobiec zaginaniu lub luzowaniu sie $rub na ptycie dociskowej, zaleca sie
nastepujgce srodki:

1. Materiat S45C.

2. Twardo$¢ po obrébce cieplnej powinna wynosi¢ HB200 - 270.

4.2.6 Momenty dokrecania Sruby montazowej
1.  Strona elastycznego wienca zebatego:

Jezeli moment obcigzenia jest nizszy od

warto$ci mocy znamionowej podanej w Tabela

4.11: Tabela oceny ,Moment szczytowy przy Kotnierz
uruchomieniu/zatrzymaniu®, do instalacji nalezy  gjastycznej
uzy¢ wytacznie $rub.

Jesli moment obcigzenia moze osiggnaé
warto$¢ mocy znamionowej podang w Tabela
4.11: Tabela oceny ,Dopuszczalny maksymalny
moment kolizyjny”, do instalacji nalezy uzy¢
kombinacji $rub i kotkéw.

piasty

Tabela 4.18: Moment dokrecania $rub po stronie kotnierza elastycznego wierica zebatego

Liczba srub 6 6 8 8

Wielko$¢ sruby M4 M5 M5 M6

Instalacja $rub PCD mm 17 19 24 30

Moment dokrecania $rub Nm 4.5 9.0 9.0 15.3
Uwagi:

1.  Zalecane momenty dokrecania dla $rub mocujgcych 12.9 DIN EN I1SO 4762, DIN912
zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos¢ wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 32z 148
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Tabela 4.19: Montaz elastycznego wierica zebatego za pomoca kotka

Liczba srub
Srednica kotka mm
Otwor pod kotek PCD mm

Sruba plus moment przeniesienia kotka  kgfm

18.5

7.5

1

Uwagi: Zalecany typ kotka: Kotek walcowy; materiat: S45C-Q

2. strona sztywnego kotnierza wiefica obrotowego

27

17

Seria produktow

34
32

Sztywny kotnierz
wienca zebatego

Tabela 4.20: Instalacja sztywnego kotnierza wienca zebatego za pomocg Sruby

Liczba $rub

Wielko$¢ sruby

Instalacja $rub PCD mm
Moment dokrecania $rub Nm

Uwagi:

M3
44

2.0

12
M3
54

2.0

12
M3
62

2.0

M4
75

4.5

1. Zalecane momenty dokrecania dla Srub mocujacych 12.9 DIN EN 1SO 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125

2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.2.7 Instalacja generatora fal

. H
a
L et —
|

:
| L,%
L L( N

U 2

——

=

Jednostka: mm

0.4 0.3 0.1 2.1
17.6 19.5 20.1 20.2
2.5 2.5 2.9 2.8

Uwagi:

1. Nalezy unika¢ zaktécen miedzy generatorem fal a $rubg elastycznego wierica zebatego.

2. Zewzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

4.2.8 Smarowanie

1. Zalecane wymiary wewnetrznej $cianki obudowy

b
Zaleca sie zachowanie ponizszych wymiaréw, aby - -
unikna¢ rozpryskiwania zbyt duzej ilosci Srodka
smarnego na inne czesci podczas pracy: \ iy
| | ‘1
b — ’/
| | V¢
N =7
<] T Vi
o N I I;
& —
|
S|
Jednostka: mm
38.0 45.0 53.0 66.0
17.1 19.0 20.5 23.0
1.0 1.0 1.5 1.5
16.0 26.0 30.0 37.0
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2. Stosowanie $rodka smarnego

Nanies¢ cienkg warstwe Nanie$¢ $rodek smarny na cate
$rodka antykorozyjnego na obrzeze

pier§cien zewnetrzny.
R\ / Wypetni¢ uchwyt

z luka w mostku

Nanie$¢ srodek
smarny na cate 4
obrzeze

Nanie$¢ rodek smarny na
wewnetrzng $cianke poczna,
stosujgc wartos$¢ odrnjiesienia

3. Najwazniejsze punkty dotyczace réznych metod aplikacji

Nanie$¢ srodek smarny na wewnetrzng
$cianke boczng, stosujac warto$¢ odniesienia

/
/

7 Rozmiar $cianki

wewnetrznej

obudowy powinien

Nanies¢ srodek

Seria produktow

Nanie$¢ cienka warstwe $rodka
antykorozyjnego na pierscien

e

»

N

Podczas
obracania
natozy¢ smar na
tozysko

mie¢ wielko$¢ rowng—

Wypetnié¢
/— 60% przestrzeni

! Rozmiar $cianki
- wewnetrznej
obudowy powinien
mie¢ wielko$¢
réwna dwukrotnosci

c
smarny na
wewnetrzng $cianke . 1
boczng, stosujac : = : 1 || Nanies¢ srodek smarny
warto$¢ odniesienia  Rozmiar $cianki wewnetrznej \ na wewnetrzng $cianke
obudowy powinien mie¢ wielko$é —Wypetni¢ 50% przestrzeni boczna, stosujac wartosé
rowna c odniesienia
Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.5 10 16 30 60
Zastosowanie Generator fal skierowany w 7.0 12 18 35 70
W pionie dot
Generator fal skierowany w 8.5 14 21 40 80
gore

4.2.9 Procedura instalacji

Zainstalowac sztywny
wieniec zebaty i
elastyczny wieniec <_

zebaty w mechanizmie, a
nastepnie zainstalowac
generator fal. ol
-
-
am
N

/ ]
Elastyczny wieniec \ Sztywny wieniec zebaty

sahata

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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Generator fal
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4.2.10 Wersja DSC-CO, tabela rozmiaréw

F 6 V1-@V2 THRU ~l7 2-X THRU
Q1-802 THRU ng
PC.DR
2 _ 2 « 2
gl Sl s Sl S
E
25014)__3017) ¢ b
2-M3 x 4 (14) Bl
2-M3x 6 (17)
(N
N
14/17 20/25/32
Model 14 17 20 25 32

Oznaczenie
@A h6 50 60 70 85 110
B* 28,5%4 32,5%, 335%, 37%, 449,
c* 17,5 0* 20 3°° 21,5;¢ 2430 28 7
D 6 6.5 7.5 10 14
E 2 2.5 3 3 3
F 2.4 3 3 3 3.2
G 17,6 %, 19,5%, 20,19, 20,2%, 229,
@H hé 38 48 54 67 90
gl 23 27.2 32 40 52
JH6 11 10 16 20 26
oK 14 18 21 26 26
gL H7 6 8 9 11 14
M Js9 - - 3 4 5
N - - 10,4 501 12,8 10* 16,3 ;0%
0 M3 M3 M3 M4 M5
P (P.C.D) 18.5 21.5 27 34 45
Q1 6 6 8 8 8
#Q2 45 5.5 5.5 6.6 9
R(P.C.D) 17 19 24 30 40
S 3 ;0,015 3 0+0,015 - - -
T (stopnie) 30° 30° 22,5° 22,5° 22,5°
U (stopnie) 30° 30° = = =
V1 6 12 12 12 12
oV2 35 35 35 45 5.5
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W (P.C.D) 44 54 62 75 100
X M3 M3 M3 M4 M5
Y (stopnie) 30° 15° 15° 15° 15°
Moment bezwtadnosci (10 kgm?) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69
Masa (kg) 0.09 0.15 0.28 0.45 0.89

Wymiary bez urzadzenia w mm
*Wymiar B, C oznacza pozycje montazowa i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

4.3.1 Dane techniczne

Tabela 4.21: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

14 50 5.4 18 6.9 35 8 500 3500
80 7.8 23 1 47
100 7.8 28 1 54

17 50 16 34 26 70 7300 3500
80 22 43 27 87
100 24 54 39 110
120 24 54 39 86

20 50 25 56 34 98 6 500 3500
80 34 74 47 127
100 40 82 49 147
120 40 87 49 147
160 40 92 49 147

25 50 39 98 55 186 5600 3500
80 63 137 87 255
100 67 157 108 284
120 67 167 108 304
160 67 176 108 314

32 50 76 216 108 382 4800 3500
80 118 304 167 568
100 137 333 216 647
120 137 353 216 686
160 137 372 216 686

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 37 z 148



14
17
20
25
32

50-160

50

80 - 160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Dpw

0.050
0.060
0.070
0.085

0.111

Intstrukcja montazu

Tabela 4.22: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

R Obciazenie
dynamiczne C

m kN

0.0217 5.8

0.0239 10.4

0.0255 14.6

0.0296 21.8

0.0364 38.2

Tabela 4.23: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4

Tabela 4.24: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10™ rad 2.9

Tabela 4.25: Max. Zagraj w sprzegto Oldham

x107 rad 17,5
x107 rad 11,2
x107° rad 8,7
x107° rad =
x107 rad -

Obciazenie
statyczne Co

kN
8.6
16.3
22.0

35.8

4.4

5.8

2.9

9,7
6,3
4.8

39

Tabela 4.26: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.1
2.8

2.5

6.1

3.4

3.1

Nm
74

124
187
258
580

2.9

5.8

2.9

82
53
44
3,9

2,9

7.8
4.9
43

3.8

3.3

Seria

2.9

5.8

2.9

82
53
44
3,9

2,9

15
9.2
8
7.3

4.3

produktéw
x10* Nm/rad
8.5
15.4
25.2
39.2
100
2.9
5.8
2.9
6,8
44
34
29
2,4
31
19
18
15
14.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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Tabela 4.27: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

1.6
1.6

1.8

Tabela 4.28: Sztywnos¢ skretna

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6

8,

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

33

3.5

2.0

6.9

0.34

0.47

3.9

0.81

1.1

1.3

4.9

1.4

1.6

3.9

9.7

DT-02-1-PL-2504-MA

4.7

4.8

5.1

5.5

6.4

7.0

25

1.3

1.8

2.3

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

9.1
9.8

1"

13.0
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4.3.2 Dokladnos¢ instalacji

Zalecana tolerancja

obudowy H7 . H Powierzchnia montazowa obudowy

=

Jednostka: mm

Uwagi:

1. Wartos¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta Oldham).

A

0.011

0.017
(0,008)

0.030

(0,016)

watu h6é

Seria produktow

Zalecana tolerancja

|

(L [b]a]

Powierzchnia montazowa generatora fal

0.015

0.020
(0,010)

0.034

(0,018)

0.017

0.020
(0,010)

0.044

(0,019)

0.024

0.024
(0,012)

0.047

(0,022)

2. Zewzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.3.3 Momenty dokrecania sruby montazowe;j

Strona A7 | | 3 |[Z

> Strona B

=)

i

Tabela 4.29: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

8 12
Wielko$¢ sruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 64 74
Moment dokrecenia Sruby Nm 2 2

Tabela 4.30: Moment dokrecenia Sruby montazowej po stronie B

8 16
Wielko$¢ sruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 44 54
Moment dokrecenia $ruby Nm 2 2

Uwagi:

12
M3

84

16
M3

62

Seria produktow

M4
102

4.5

M4
77

4.5

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN 1SO 4762, DIN912 zgodnie z

VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos$¢ wkrecenia co najmniej 2 x Srednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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4.3.4 Smarowanie

Seria produktow

Z wyjatkiem rozstawu uzebienia wersji DSH-PO, wszystkie pozostate czesci nie sg napetnione
srodkiem smarnym. Przy nanoszeniu $rodka smarnego nalezy przestrzega¢ nastepujacych

punktéw.
tozyska wateczkowe krzyzowe
Kolista piasta w gniezdzie
——— Nanie$¢ cienka warstwe
Elastyczna ] H Y SITOd,ké alntykorozyjnego na
piastaw \ Generator fal pierScier zewnetrzny.
7{ — — — —— Grubo$é tozyska \ Pod b )
Nanies$é srodek smarny na ) ﬁ 0 c,tzais 0 racanla.
wewnetrzng $cianke boczna, nalozy smar na tozysko
stosujgc wartos¢ odniesienia
wr fal

Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.8 11 18 32 64
Zastosowanie Generator fal skierowany w dét 7.5 13 19 37 74
w pionie

Generator fal skierowany w gére 8.9 15 22 42 84

4.3.5  Procedura instalacji

Generator fal zainstalowa¢ dopiero po zamontowaniu elementu redukcyjnego w obudowie.
Nalezy przestrzega¢ kolejnosci instalacji, aby uniknag¢ uszkodzenia powierzchni zebdw!

Elastyczna piasta w gniezdzie
wielowpustowym

X

Generator fal

Przektadnia falowa DATORKER®

_D<>:ﬂz

Kolista piasta w gniezdzie wielowpustowym

Generator fal

DT-02-1-PL-2504-MA Strona 42z 148



HIWIN. Intstrukcja montazu Seria produktéw

4.3.6 Wersja DSH-PO, tabela rozmiaréw

Bﬂ
P1-P2  P3_  N1-BN2 THRU 0
]
L | o ~
T T| € <
8 Sl S s
1)
[ g
E
25014)__3(17) 12 E.A. 8-M3x5 20 EA 16-M3x6
] 2-M3x4 (14) (3,5x6) (93,5x6,5)
] | 2-M3x617)

14 17 20/25/32
Jednostka: mm
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
BA hé 50 60 70 85 110
B* 28,5%5s 32,5%; 3359, 37%, 440,
C 23.5 26.5 29 34 42
D 7 7.5 8.5 12 15
E 1746 %a 19,5 %, 20,1%, 20,2°%, 22 %q
@F h7 70 80 90 110 142
@G H7 48 60 70 88 114
OH 14 18 21 26 26
[F2 0.4 0.3 0.1 2.1 2.5
@J H7 6 8 9 11 14
K Js9 = - 3 4 5
L = - 10,4 31 12,8 $0* 163§
N1 8 12 12 12 12
BN2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5
0 (P.C.D) 64 74 84 102 132
P1 2 4 4 4 4
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (stopnie) 22,5° 15° 15° 15° 15°
Q1 12E.A.8 20E.A. 16 16 16 16
Q2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
Q3 ?3,5x 6DP @3,5 x 6,5DP @3,5x 7,5DP @4,5 x 10DP @5,5 x 14DP
gR 44 54 62 77 100
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S (stopnie) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
T (stopnie) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Moment bezwtadnosci (x10* kgm?) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69
Masa (kg) 0.41 0.57 0.81 1.31 2.94

*Wymiar B, | oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

4.4.1 Dane techniczne

Tabela 4.31: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

14 50 5.4 18.0 6.9 35.0 8 500 3500
1100"

80 7.8 23.0 11.0 47.0

100 7.8 28.0 11.0 54.0
17 50 16.0 34.0 26.0 70.0 7300 3500
1100"

80 22.0 43.0 27.0 87.0

100 24.0 54.0 39.0 108.0

120 24.0 54.0 39.0 86.0
20 50 25.0 56.0 34.0 98.0 6 500 3500
11007

80 34.0 74.0 47.0 127.0

100 40.0 82.0 49.0 147.0

120 40.0 87.0 49.0 147.0

160 40.0 92.0 49.0 147.0
25 50 39.0 98.0 55.0 186.0 5600 3500
11007

80 63.0 137.0 87.0 255.0

100 67.0 157.0 108.0 284.0

120 67.0 167.0 108.0 304.0

160 67.0 176.0 108.0 314.0
32 50 76.0 216.0 108.0 382.0 4800 3500
1100"

80 118.0 304.0 167.0 568.0

100 137.0 333.0 216.0 647.0

120 137.0 353.0 216.0 686.0

160 137.0 372.0 216.0
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1)

Tabela 4.32: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

Dpw R Obciazenie
dynamiczne
Cayn
m m kN kN
0.050 0.0217 5.8 8.6
0.060 0.0239 10.4 16.3
0.070 0.0255 14.6 22.0
0.085 0.0296 21.8 35.8
0.111 0.0364 38.2 65.4

Tabela 4.33: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4

Tabela 4.34: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10* rad 2.9

4.4

5.8

2.9

Tabela 4.35: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.1
2.8

2.5

6.1
4.0
3.4

3.1

Obciazenie
statyczne C,

2.9

5.8

2.9

7.8
4.9
43
3.8

3.3

Nm

74

124

187

258
580

Seria produktow

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.36: Odwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

1.6
1.6

1.8

3.0
3.0
33
3.5

4.7
4.8
5.1
5.5

6.4

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

x10* Nm/rad
8.5
15.4
25.2
39.2
100.0
29 29
5.8 5.8
2.9 2.9
15.0 31
9.2 19
8.0 18
7.3 15
6.3 14
9.0 18
9.1 19
9.8 20
11.0 22
13 26
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Tabela 4.37: Sztywnos¢ skretna

T‘I

TZ

50 K,
Ky
Ks
6,
0,

80-160 K,
K,
Ks
Ch

8,

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.57

5.8

16.0

0.47

4.1

12.0

3.9

12.0

1.1

1.3

49

7.0

25.0

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
4.4
5.5
15.7
3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

4.4.2 Doktadnoscé instalacji

N

Przektadnia falowa DATORKER®

Zalecana tolerancja obudowy h7

[L[a]a

Powierzchnia montazowa obudowy

DT-02-1-PL-2504-MA
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Jednostka: mm

0.011 0.015 0.017 0.024 0.026

0.017 0.020 0.020 0.024 0.024
(0,008) (0,010) (0,010) (0,012) (0,012)

0.030 0.034 0.044 0.047 0.050
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022) (0,022)

Uwagi:

1. Warto$¢ w () jest wartoscia dla generatora fal (bez sprzegta).

2. Zewzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

4.4.3 Momenty dokrecania Sruby montazowej

e

N
D =
7

Strona B
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Tabela 4.38: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 8 12
Wielko$¢ $ruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 64 74
Moment dokrecania $rub Nm 2 2
Tabela 4.39: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B
Liczba srub 8 16
Wielko$¢ sruby M3 M3
Instalacja srub PCD mm 44 54
Moment dokrecania $rub Nm 2 2

Elastyczny wieniec

Nanies¢ srodek

Uwagi:

12
M3

84

16
M3

62

Seria produktow

12 12
M4 M5
102 132
4.5 9
16 16
M4 M5
77 100
4.5 9

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

4.4.4 Smarowanie

Z wyjatkiem wewnetrznego obszaru uzebienia w wersji DSH-PH, wszystkie pozostate czesci nie
sg napetnione srodkiem smarnym. Podczas nanoszenia smaru nalezy uwzgledni¢ ponizsze

punkty.
tozyska wateczkowe
) 4 krzyzowe
Sztywny wieniec
— s zebaty

Grubo$¢ tozyska generatora fal

Nanie$¢ cienkg warstwe $rodka
antykorozyjnego na pierscien

Podczas obracania natozy¢
smar na tozysko

smarny na wewnetrzng N '
Scianke boczna,
stosujac wartosé
odniesienia
Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.8 11
Zastosowanie w pionie Generator fal skierowany wdét 7.5 13
Generator fal skierowany w 8.9 15

gore

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA

18
19
22

N Generator fal

32 64

37 74

42 84
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4.4.5 Procedura instalacji

Elastyczny wieniec \

N

Generator fal

Przektadnia falowa DATORKER®

2

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

/— Sztywny wieniec zebaty

S

\Generator fal
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4.4.6 Wersja DSC-PH, tabela rozmiaréw

B
P1-P2 P2, NI-ON2THRU c1Y c2 c3!

@G H7
BH h7
BK H7
@J f7
@A hé
OF h7

P.C.DM }
M3 Q—T""_ | %‘ T\%/ 12 E.A. B-M3x5 g\T‘é&
;}T\i\\\ ' [03,5x6) p- -~ 20 E.A.16-M3x6 (03,5x6,5)
’\@ \—tl 1 %— ’ThrF'.C.D R —iﬁj—\fJF’.C,D R
e o
1 \
14/17 14 17
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
BA hb 50 60 70 85 110
B 52,5%; 56,5 %, 51,5%, 55,5 %, 65,5 %,
C1* 16308 16 3% 16 g° 10 g 12 5%
C2 23.5 26.5 29 34 42
G332 13 14 13 11.5 11.5
D 2.5 2.5 - = =
E 7 7.5 8.5 12 15
@F h7 70 80 90 110 142
@G H7 48 60 70 88 114
@H h7 20 25 30 38 45
BIH7 14 19 21 29 36
aJ 7 20 25 30 38 45
BK H7 14 19 21 29 36
L1 3 3 2x6 2x6 2x6
L2 M3 M3 M3 x DP6 M3 x DP6 M3 x DP6
M (P.C.D) = = 25.5 335 40.5
N1 8 12 12 12 12
BN2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5
0 (P.C.D) 64 74 84 102 132
P1 2 4 4 4 4
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (stopnie) 22,5° 15° 15° 15° 15°

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 50 z 148



Intstrukcja montazu

Q1

Q2

Q3

R

S (stopnie)

T (stopnie)

Moment bezwtadnosci (10* kgm?)

Masa (kg)

12EA.8
M3 x 5DP
?33,5 x 6DP
44
30°
30°

0.033

0.45

Wymiary bez urzadzenia w mm
*Wymiar C1, C3 oznacza pozycje montazowa i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

Przektadnia falowa DATORKER®

20E.A. 16
M3 x 6DP
(33,5 x 6,5DP
54
18°
18°

0.079

0.63

16

M3 x 6DP

?33,5x7,5DP

62

22,5°

11,25°
0.193

0.89

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

16

M4 x 7DP

?34,5x 10DP

77

22,5°

11,25°
0.413

1.44

16

M5 x 8DP
?5,5 x 14DP
100

22,5°

11,25°

3.1
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4.5.1 Dane techniczne

Tabela 4.40: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute
50 5.4 18.0 6.9 35.0 8 500 3500
1100
80 7.8 23.0 11.0 47.0
100 7.8 28.0 11.0 54.0
50 16.0 34.0 26.0 70.0 7300 3500
1100"
80 22.0 43.0 27.0 87.0
100 24.0 54.0 39.0 108.0
120 24.0 54.0 39.0 86.0
50 25.0 56.0 34.0 98.0 6 500 3500
1100"
80 34.0 74.0 47.0 127.0
100 40.0 82.0 49.0 147.0
120 40.0 87.0 49.0 147.0
160 40.0 92.0 49.0 147.0
50 39.0 98.0 55.0 186.0 5600 3500
1000"
80 63.0 137.0 87.0 255.0
100 67.0 157.0 108.0 284.0
120 67.0 167.0 108.0 304.0
160 67.0 176.0 108.0 314.0
50 76.0 216.0 108.0 382.0 4800 3500
1000"
80 118.0 304.0 167.0 568.0
100 137.0 333.0 216.0 647.0
120 137.0 353.0 216.0 686.0
160 137.0 372.0 216.0 686.0

") Dotyczy typu DSH-AH, DGH-AH w przypadku stosowania uszczelnier promieniowych watu
drgzonego

Tabela 4.41: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego
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50-160
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80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Intstrukcja montazu Seria produktéw

Dpw R Obcigzenie Obcigzenie
dynamiczne statyczne C,
Cayn
m m kN kN Nm x10* Nm/rad
0.050 0.0217 5.8 8.6 74 8.5
0.060 0.0239 10.4 16.3 124 15.4
0.070 0.0255 14.6 22.0 187 25.2
0.085 0.0296 21.8 35.8 258 39.2
0.111 0.0364 38.2 65.4 580 100.0

Tabela 4.42: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4 4.4 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.43: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8 5.8 5.8 5.8 5.8

x10* rad 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.44: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

8.8 27 36 56 85
7.5 25 33 50 74
6.9 2 32 49 72
- 2 31 48 68
- - 31 67 67

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.45: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

5.3 16 22 34 51
7.2 24 31 48 70
8.2 29 38 59 86
= 34 45 69 97
- - 59 90 128

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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Tabela 4.46: Sztywnos¢ skretna

K
K,
K
6
8,
K
Ky
K
6,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.57

5.8

16.0

0.47

0.61

0.71

4.1

12.0

3.9

12.0

0.81

1.1

1.3

4.9

12.0

1.0

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25.0

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.5.2 Sprawnos¢ Eg

Model: 14-32,

1. Moment znamionowy E;

Seria produktow

przetozenie: 50, 80, 100, 120

ill
70
Wl
ill
40
30

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER®
zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji,
przetozenia, warunkow pracy (predko$é
obrotowa/obcigzenie) i smarowania (rodzaj/ilo$é
srodka smarnego).

(==
()

1000
2000
3600

\

20

=

Model: 20-32,

10 20

T[°C]

30

przetozenie: 160

ill
70
60
ill
40
30

Er

\\

1000
2000
3500

20

—

1.0
0.9 1
0.8 1
0.7
0.6 1
0.5
0.4 1
0.3 1
0.2

2. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci a

Wspétczynnik dla korekty efektywnosci o w
zaleznosci od momentu obcigzenia

10 20 0

T[°C]

el

30

I

100
2000
3500

(=)

3. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci g

Wspétczynnik korygujacy efektywnosci B zgodnie
ze specyfikacjg

Efektywno$¢ = a X g

05 06 07 08 09 10

THVI’,TI'I

—

01 02 03 D

80,100
120,160

-20

Przektadnia falowa DATORKER® DT-
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4.5.3 Moment roboczy bez obciazenia

Seria produktow

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr/min
1000 obr/min
2000 obr/min

3500 obr/min

6.3

7.8

14.1
5.4
6.9

9.2

5.2
6.7
9.0

13.0

17.8
21.8
27.8
36.8
16.4
20.4
26.4
35.4
16.0
20.0
26.0
35.0
15.8
19.8
25.8

34.8

23.6
28.6
37.6

37.2
49.2
62.2
89.2
33.8
458
58.8
85.8
33.0
45.0
58.0
85.0
32.4
44.4
57.4
84.4
31.7
437
56.7

83.7

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.5.4 Dokladno$é mechaniczna

EER gt

Zamocowane

]

TeEs

Wprowad
' \ ;@ “g@\pwmanie

[

=

[/ ]c]e |/ Je]el

Jednostka: mm

0.033 0.038
0.035 0.035
0.064 0.071
0.053 0.050
0.040 0.045
0.038 0.038

4.5.5 Momenty dokrecania Sruby montazowej

Strona /7 'F—] S/ I ay
A PER
—¥ Strona B
=D =
',/f S

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA

0.040
0.039
0.079
0.059
0.051

0.047

Seria produktow

0.046
0.041
0.085
0.061
0.057

0.049
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Seria produktow

Tabela 4.47: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 8 12
Wielko$¢ $ruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 64 74
Moment dokrecania $rub Nm 2 2

Tabela 4.48: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba $rub 8 16

Wielko$¢ sruby M3 M3

Instalacja srub PCD mm 44 54

Moment dokrecania $rub Nm 2 2
Uwagi:

12 12
M3 M4
84 102

2 4.5
16 16
M3 M4
62 77

2 4.5

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

4.5.6 Dopuszczalne obciazenie wejsciowe

Wat drazony jest podparty na dwdch tozyskach kulkowych zwyktych. Aby zapewni¢ prawidtowe
dziatanie przektadni, nalezy potwierdzi¢ nosno$¢ watu drazonego. Jak pokazano ponizej:

i
tozysko =N
—{tozysko B

Fal::> - —

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

Fa: Obcigzenie osiowe (N)

Fr: Obciazenie promieniowe (N)

Strona 58 z 148
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Ponizszy rysunek przedstawia sredniag predko$¢ obrotowa na wejsciu 2000 obr./min i
podstawowg trwatos¢ nominalng L,y = 7 000 godzin.

800 4 Fr Obcigzenie promieniowe (N)
00+ Fa Obcigzenie osiowe (N)
600 -
500
32
= 0]
200
14
100
I 17" | | | | .
0 100 200 300 400 b00 600 700
Fa [N]
Element tozysko A Lozysko B a (mm) b (mm) Maksymalne
obciazenie
Obcigzenie Obcigzenie Obciazenie Obciazenie promieniowe Fr
dynamiczne statyczne C, dynamiczne statyczne C, (N)
Model Capn (kN) Capn (kN)
(kN) (kN)
14 4.0 2.47 4.00 2.47 27.0 16.5 230
17 43 2.95 4.30 2.95 29.0 17.5 250
20 4.5 3.45 4.50 3.45 27.0 15.5 275
25 49 4.35 4.90 4.35 29.5 16.5 250
32 14.1 10.90 5.35 5.25 33.0 23.0 770

4.5.7 Wersja DSJ-AH, tabela rozmiarow

G
T-0U THRU A1
- L | _MN
e S B O
B
|~ r—-[ ~le~ |~
c|leT T mle
Of W w T T T woel«
alala == =2
poi—"
==
0 ' $ :
3-M3 qﬁj% XS /é>/ 12 E.A. 8-M3x5 W 20 EA. 16-M3x6
7 (03,5x11,5) < = 23.5x12)
g ] - - & PCDX & PCDX
| { - P.C. f ng C.
//\# | \} /&% ‘ w\ﬂ\
H’?’ #‘%’ \
e
[N—
14,17 1% 17
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
DA N7 70 80 ) 110 142
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7B

@ch7
@D h7
OE h7

@F H7

S(P.C.D)

ou

V (P.C.D)

W1

W2

W3

X (P.C.D)

Y (stopnie)

Z (stopnie)

Moment bezwtadnosci (10* kgm?)

Masa (kg)

54
36
74
20
14
52.5
12
20.5
20

5.5

7.5
2.5

36

M3
8
3.5
64
12EA. 8
M3 x 5DP
@3,5x 11,50P
44
30°
30°
0.091

0.71

Wymiary bez urzgdzenia w mm

Przektadnia falowa DATORKER®

64
45
84
25
19

56.5
12
23

21.5

5.5
10
8.5
8.5
2.5
45
3
M3
12
3.5
74
20E.A. 16
M3 x 6DP

@3,5 x 12DP
54
18°
18°

0.193

1.0

75
50
95

30

25

21.5

2x6
M3 x DP6
25.5
12
3.5
84
16
M3 x 6DP
?3,5 x 13,5DP
62
22,5°
11,25°
0.404

1.38

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

90
60
115
38
29
55.5

10.5

8.5

2x6
M3 x DP6
33.5
12
4.5
102
16
M4 x 7DP
(4,5 x 15,5DP
77
22,5°

11,25°

2.1
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85
147

45

32

26.5

12

9.5

2x6
M3 x DP6
40.5
12
5.5
132
16
M5 x 8DP
?5,5 x 20,5DP
100
22,5°
11,25°
2.85

4.5
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160
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4.6.1 Dane techniczne

Tabela 4.49: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute
5.4 18 6.9 35 8 500 3500
7.8 23 11 47
7.8 28 11 54

16 34 26 70 7 300 3500
22 43 27 87
24 54 39 110
24 54 39 86
25 56 34 98 6 500 3500
34 74 47 127
40 82 49 147
40 87 49 147
40 92 49 147
39 98 55 186 5600 3500
63 137 87 255
67 157 108 284
67 167 108 304
67 176 108 314
76 216 108 382 4800 3500
118 304 167 568
137 333 216 647
137 353 216 686
137 372 216 686

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia

Tabela 4.50: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego
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14
17
20
25
32

50-160

50

80 - 160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Dpw

0.050
0.060
0.070
0.085

0.111

Intstrukcja montazu

R Obcigzenie
dynamiczne C

m kN

0.0217 5.8

0.0239 10.4

0.0255 14.6

0.0296 21.8

0.0364 38.2

Tabela 4.51: Doktadno$¢ transmisji katowe;j

x10* rad 4.4

Tabela 4.52: Strata w wyniku histerezy

x10™ rad 5.8

x10* rad 29

Obcigzenie
statyczne Co

kN
8.6
16.3
22.0

44

5.8

29

Tabela 4.53: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

5.7
4.4

3.7

9.7
7.2
6.5

6.2

2.9

5.8

2.9

14
1"
9.9

9.3

8.6

Nm

74

124

187

258

580

Seria produktow

2.9

5.8

2.9

22
15
14

13

12.0

x10* Nm/rad
8.5

15.4

25.2

39.2

100

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.54: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

3.4
4.2

4.5

5.8
6.9
7.8

8.9

8.4
10
12

13

17.0

13
15
17

19

23.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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T,

50

80-160
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Tabela 4.55: Sztywnos¢ skretna

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6,

8,

Nm

Nm
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

3.9

0.81

1.1

1.3

49

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25

1.3

1.8

23

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14

48
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

Strona 63 z 148

29

108

5.4

7.8
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4.6.2 Sprawnos¢ Eg

1. Moment znamionowy E;

Seria produktow

Model: 14-32, przetozenie: 50, 80, 100, 120

1000
2000
3500

Efektywnos¢ przektadni falowych DATORKER® 0
zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji, 80 -
przetozenia, warunkow pracy (predko$é 0L
obrotowa/obcigzenie) i smarowania (rodzaj/ilo$¢
$rodka smarnego). |
b0 ¢
4F
30
0

10 20 30 40
T[°c]

Model: 20-32, przetozenie: 160

70

60 -
b0 -
40
I
20

Er

1000
2000
3500

[

1,0
0,94
0,8
0.74
0,64

2. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci o

Wspotczynnik dla korekty efektywnosci o w
zaleznosci od momentu obcigzenia

0.6 1
0.3
0.2 4

10 20 30 40
T[ec]

/

1000
2000
3500

3. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci B

Wspotczynnik korygujacy efektywnosci B zgodnie
ze specyfikacja

Efektywnos$¢ = a X g5 104

=20

T T T T T T T T T 1

v 02 03 04 05 06 07 08 09 10
TEIV'ITH

L
% 12, 160
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4.6.3 Moment roboczy bez obciagzenia

Seria produktow

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

Stosunek przetozen Predkos¢

redukujacych

50

80

100

120

160

obrotowa na
wejsciu

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr/min
1000 obr/min
2000 obr/min

3500 obr/min

Model

14

3.9
4.7
5.8

3.8
4.9
6.1
2.8
3.6
4.7

5.9

17

9.8
12.8
14.8

6.6

8.4
1.4
13.4

6.2

1"

13

7.8
10.8

12.8

20

14.6
19.6
22.6

9.5
12.5
17.5

20.5

12
17
20

8.6

16.6
19.6

8.2
11.2
16.2
19.2

25

18.2
22.2
28.2
35.2
14.8
18.8
24.8
31.8

14

18

24

31
13.4
17.4
23.4
30.4
12.7
16.7
22.7
29.7

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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32

31
38
53
68
24.5

46.5
61.5
23
30
45
60
21.9
28.9
43.9
58.9
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27.5
42.5

57.5
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4.6.4 Dokladno$é mechaniczna

afffa
!

N

Zamoco _w
%=

Sl

Wprowadzenj\

[
[

!

N
L Wydanie

wl‘z/g’ A]

AR

AN

72l

i
] ANSANNNY
[/ ]c]g] //]e[g]

Jednostka: mm

0.033
0.035
0.064
0.053
0.040

0.038

0.038 0.040
0.035 0.039
0.071 0.079
0.050 0.059
0.045 0.051
0.038 0.047

4.6.5 Momenty dokrecania Sruby montazowej

gy

T

?trona / a-p L)

1

o &

:\ Strona B
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Seria produktow

0.046
0.041
0.085
0.061
0.057

0.049
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Seria produktow

Tabela 4.56: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 8 12
Wielko$¢ $ruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 64 74
Moment dokrecania $rub Nm 2 2

Tabela 4.57: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba $rub 8 16

Wielko$¢ sruby M3 M3

Instalacja srub PCD mm 44 54

Moment dokrecania $rub Nm 2 2
Uwagi:

12 12
M3 M4
84 102

2 4.5
16 16
M3 M4
62 77

2 4.5

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

4.6.6 Dopuszczalne obciagzenie wejsciowe

Wat drazony jest podparty na dwdch tozyskach kulkowych zwyktych. Aby zapewni¢ prawidtowe
dziatanie przektadni, nalezy potwierdzi¢ nosno$¢ watu drazonego. Jak pokazano ponizej:

7
I —
AT o
tozysko A W:JJ i
Fr
[O]
S R -
[
),
E 41 P/ ;
O
A T
e
b a

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

tozysko B

Fa : Obcigzenie osiowe (N)

Fr : Obcigzenie promieniowe (N)
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Ponizszy rysunek przedstawia sredniag predko$¢ obrotowa na wejsciu 2000 obr./min i
podstawowg trwato$¢ nominalng L,, = 7.000 godzin.

200 5 Fr Obciazenie promieniowe
(N)
400 1
Fa Obcigzenie osiowe (N)
300
=
e 200 1
32
LN
14
0 100 200 300 400
Fa [N]
Element tozysko A Lozysko B a (mm) b (mm) Maksymalne
ohcigzenie

Obcigzenie Obciazenie Obcigzenie Obcigzenie promieniowe Fr

dynamiczne statyczne C, dynamiczne statyczne C, (N)
Model Cayn (kN) Capn (kN)

(kN) (kN)
14 2.24 0.91 1.08 0.43 20 14 110
17 2.7 1.27 1.61 0.71 23.5 21 135
20 4.35 2.26 2.24 0.91 26.5 23.3 210
25 5.6 2.83 2.7 1.27 28 28 270
32 9.4 5 4.35 2.26 36 27 490

4.6.7 Wersja DSH-AJ, tabela rozmiarow

K | J
T-@U THRU L M N

o~ o~
<| m| <
Ol 8l <«
(S (St
i
e
12 E.A. 8-M3x5
(@3,5x11,5) 20 E.A. 16-M3x6(03,5x12)
\ / P.C.DX P.C.DX
o ‘ } o
|
g &Q\(
14 17
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Jednostka: mm

@A h7 70 80 90 110 142
7B 54 64 75 90 115
@cC h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
BE hé 6 8 10 14 14
oF 11 12 16.5 22.5 22.5

G 50.5 56 63.5 72.5 84.5

H 15 17 21 26 26

| 20.5 23 25 26 32

J 15 16 17.5 20.5 26.5

K 14 16 20 25 25

L 9 10 10.5 10.5 12

M 8 8.5 9 8.5 9.5

N 2.5 3 3 3 9

p 0.5 0.5 32090 5% 5%,03

Q - - 8.2 11 1

R = = M3 x 6DP M5 x 10DP M5 x 10DP
T 8 12 12 12 12
ou 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12EA.8 20E.A. 16 16 16 16
w2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
w3 ?3,5x 11,5DP ?33,5 x 12DP ?3,5x 13,5DP (4,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y (stopnie) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (stopnie) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Moment bezwtadnosci (x10* kgm?) 0.025 0.059 0.137 0.32 1.2
Masa (kg) 0.66 0.94 1.38 2.1 4.4
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4.7.1 Dane techniczne

Tabela 4.58: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

50 5.4 18 6.9 35 8 500 3500
80 7.8 23 11 47

100 7.8 28 11 54
50 16 34 26 70 7 300 3500
80 22 43 27 87

100 24 54 39 110

120 24 54 39 86
50 25 56 34 98 6 500 3500
80 34 74 47 127

100 40 82 49 147

120 40 87 49 147

160 40 92 49 147
50 39 98 55 186 5600 3500
80 63 137 87 255

100 67 157 108 284

120 67 167 108 304

160 67 176 108 314
50 76 216 108 382 4800 3500
80 118 304 167 568

100 137 333 216 647

120 137 353 216 686

160 137 372 216 686

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia
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14
17
20
25
32

50-160

50

80 - 160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Dpw

0.0465
0.059
0.070
0.088

0.114

Intstrukcja montazu

Tabela 4.59: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

R Obciazenie
dynamiczne C

m kN

0.014 8.25

0.014 10.7

0.016 21.0

0.018 21.8

0.02 34.5

Tabela 4.60: Doktadnos$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4

Tabela 4.61: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10™ rad 2.9

Tabela 4.62: Max. Zagraj w sprzegto Oldham

x107 rad 17,5
x107 rad 11,2
x107° rad 8,7
x107° rad =
x107 rad -

Obciazenie
statyczne Co

kN
1.4
14.8
27.0
35.8
59

4.4

5.8

2.9

9,7
6,3
4.8

39

Tabela 4.63: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.1
2.8

2.5

6.1

3.4

3.1

2.9

5.8

2.9

8

5

4

3

2

7.8
4.9
43

3.8

3.3

Nm
73

114
172
254
578

,2
,3
A
19

9

Seria

2.9

5.8

2.9

82
53
44
3,9

2,9

15
9.2
8
7.3

6.3

produktéw
x10* Nm/rad
7.9
13.7
24.0
39.2
120.3
2.9
5.8
2.9
6,8
44
34
29
2,4
31
19
18
15
14

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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50
80
100

120

160

T,
T,

50

80-160
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Tabela 4.64: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

1.6
1.6

1.8

33

3.5

4.7

4.8

5.1

5.5

6.4

Seria produktow

9.1
9.8

1"

13.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter

wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.65: Sztywnos¢ skretna

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6

8,

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

2.0

6.9

0.34

0.47

3.9

0.81

1.1

1.3

4.9

1.4

1.6

3.9

9.7

DT-02-1-PL-2504-MA

7.0

25

1.3

1.8

2.3

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3
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48

2.5

3.4

4.4

5.5

3.1

5.0

5.7

4.4

11.1

18
19
20
22

26

29

108

5.4

7.8

9.8

5.5

6.7

1

12

4.4
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4.7.2 Dokladno$é mechaniczna

4 el

Jednostka: mm

0.010 0.010 0.010 0.010 0.012
0.010 0.010 0.010 0.010 0.010
0.010 0.010 0.010 0.010 0.012
0.010 0.010 0.010 0.010 0.010
0.020 0.020 0.020 0.020 0.020
0.015 0.015 0.015 0.015 0.015
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4.7.3 Dokladnos¢ instalacji

Zalecana tolerancja

obudowy H7 . | _L [a] | Powierzchnia montazowa obudowy
_ °fl_j A
— &I—L
Zalecana tolerancja
E watu h6é
T |
" (L Jo[a]
— Powierzchnia montazowa generatora fal
J 1
D AT il
Jednostka: mm
0.011 0.015 0.017 0.024
0.017 0.020 0.020 0.024
(0,008) (0,010) (0,010) (0,012)
0.030 0.034 0.044 0.047
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022)

Uwagi:

1. Wartos¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta Oldham).

2. Zewzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkdw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.
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4.7.4 Instalacja Sruby montazowej

/ Obudowa
Kotnierz
wvisciowy N\ \E '

|

el

Tabela 4.66: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 12 12
Wielkos$¢ sruby M3 M4
Instalacja srub PCD mm 43 52
Moment dokrecenia $ruby Nm 2.3 5.1

Tabela 4.67: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba $rub 8 12

Wielko$¢ sruby M3 M3

Instalacja $rub PCD mm 68 80

Moment dokrecenia Sruby Nm 2.3 2.3
Uwagi:

12
M4
62

5.1

12
M3
89

23

Seria produktow

M5

76

M4
105
5.1

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujgcych 12.9 DIN EN 1SO 4762, DIN912 zgodnie z

VDI 2230 dla pK = uG = 0,125
2. Glebokos$¢ wkrecenia co najmniej 2 x srednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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4.7.5 Smarowanie

Na podstawie wartosci referencyjnej

nanie$¢ po stronie wewnetrznej f'
ey

Jednostka: g

Standardowa ilo$¢ smaru 5.5 10 16 40

4.7.6 Procedura instalacji

Kotnierz montazowy wersja A

% [ = =3
) ﬁ =

]

2 = D H

j i,
jﬂ: O-rin D
Generator fal - 9
N Silnik

Kotnierz montazowy

0-ring

Element redukujacy

1. Zainstalowac kotnierz montazowy na powierzchni montazowej silnika
2. Zainstalowac kotnierz montazowy na wale wyjsciowym silnika

3. Zainstalowac korpus elementu przej$ciowego
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Kotnierz montazowy wersja B

[— s

j:D ] ]
- il

2 [p:ﬁ =

s

il
j JQZ[\; Generator fal E:Jj
— 0-ring
0-ring
1 . Silnik
Element redukujacy Kotnierz montazowy

1. Zamontowac element redukujacy na powierzchni kotnierza montazowego
2. Zainstalowac kotnierz montazowy na wale wyjsciowym silnika

3. Zainstalowac kotnierz montazowy na powierzchni montazowej silnika

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 77 z 148



Intstrukcja montazu

4.7.7 Montaz silnika

Kotnierz montazowy wersja A

Seria produktow

Kotnierz montazowy wersja B

[AIy[AF-
R-S
_6-DK THRU PCDT \
[EIX[A] AIyIAF / PCDL ; gx/A ?
1
] l - __[
t i
S 3
5] & |
digig ol 2« Il. o o|lm|< f =
S| 898t pAISTRSESTEST ST —
8 S 5 1 -
g g (112 -
: 5
= = x
1 oy ! I
, o | 17
| -
6 L.
JoH L :I Grease T
:’ Flange Material or Grease L
BA 16 26 30 37
7B 36.5 47 53 66
@c 37,5%;, 48°%,, 55 %, 6921
QD 50 +0,027 60 +0,034 70 +0,036 85 +0,050
0 0 0 0
]2 50,4 ;01 60,4 701 70,4 301 85,4 701
F 2.5 3 3 5
G 6,5 ;0,1 7 ;0,1 8 3—0,1 10'5 30,1
H 9,5 301 10 }ot 11 }ot 14,5 ;01
I 1 90,1 1'3 90,1 1,3 g0,1 1,3 g0,1
J 1 1.5 1.5 1.5
oK 2.9 3.4 3.4 3.4
L(P.C.D) 55 66 76 91
oM 60 72 82 96
N 43 0+0,1 6,3 0+0,1 6,9 30,1 7.8 30,1
0 10,5 0+0,1 13 0+0,1 14,6 (J;o,l 18 (J;o,l
P 13,5 01 16 101 17,6 $0* 22 101
Q 0,7 0—0,1 1 0—0,1 1 20,1 1 g0,1
R 4 6 6 6
S M2,5 M2,5 M2,5 M3
T(P.C.D) 68 78 88 105
X 0.030 0.034 0.044 0.047
Y 0.030 0.040 0.040 0.040
Z 0.030 0.034 0.044 0.047
(0,016) (0,018) (0,019) (0,022)

Uwagi: Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta Oldham).
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0
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Seria produktow

4.7.8 Wersja DSC-PO-M, tabela rozmiaréw

| :

0~ o~ r~

< < w m| <

Ol O 1 |l al < o

SIS =

1
N N
L
2,5014)__3(17)
2-M3x4 (14)
2-M3x6 (17)
14/17 20/25/32
Model 14 20 25
Oznaczenie
BA N7 60 72 82 96 125
o8 50 1501 60 X5, 70 %05 85 10025 110 %5555
@Ch7 78 88 98 116 148
@D h7 49 59 69 84 110
[0]3 14 18 21 26 26
F 30 34 40 47 59
G 5 5 5.7 6.5 6.5
H 12 13.5 17.2 19 24
| 4 6 6.6 7.5 9.5
J 6 6.5 7.5 10 14
K 3 3 3 4 5
L 1746 %a 19,5%;, 20,1%, 20,2%, 22:%0
M (wersja kotnierza A) 6,6 0 7 s E 8,1:%° 7,2 305 6305
N (wersja kotnierza B) 2,6 04 1 ro4s 1,5705 0,3 10° 3,505
@0 H7 6 8 9 11 14
P Js9 = = 3 4 5
Q = = 10.4 12.8 16.3
R1 6 6 6 6 6
R2 M2,5 x 4DP M3 x 6DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 8DP
R3 (P.C.D) 55 66 76 91 118
S1 8 12 12 12 12
2S2 3.4 3.4 3.4 4.5 5.5
S3 (P.C.D) 68 80 89 105 135
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T1

T2

T3 (P.C.D)
U (stopnie)
V1

V2

V3 (P.C.D)
W1

W2

oW3

W4 (P.C.D)
X (stopien)
Moment bezwtadnosci (x10* kgm?)

Masa (kg)

8

M3 x 7,8DP
68
15°
12

M3 x 6DP
43
4

(5,5 x 3DP
29
68
30°
0.033

0.54

Przektadnia falowa DATORKER®

12
M3
80
10°
12
M4 x 8DP
52
6
?35,5 x 3DP
2.9
78
20°
0.079

0.79

12

M3

89

10°

12
M4 x 8DP

62

6
@5,5 x 3DP

2.9

88

20°

0.193

1.30

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

12
M4
105
-
12

M5 x 10DP
76
6

6,5 x 3,4DP
3.4
105
20°
0.413

1.95

Strona 80 z 148

12
M5
135
10°
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6
@8 x 4,4DP
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135
20°
1.69
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4.8.1 Dane techniczne

Tabela 4.68: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

50 5.4 18 6.9 35 8 500 3500
80 7.8 23 11 47

100 7.8 28 11 54
50 16 34 26 70 7 300 3500
80 22 43 27 87

100 24 54 39 110

120 24 54 39 86
50 25 56 34 98 6 500 3500
80 34 74 47 127

100 40 82 49 147

120 40 87 49 147

160 40 92 49 147
50 39 98 55 186 5600 3500
80 63 137 87 255

100 67 157 108 284

120 67 167 108 304

160 67 176 108 314
50 76 216 108 382 4800 3500
80 118 304 167 568

100 137 333 216 647

120 137 353 216 686

160 137 372 216 686

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 81z 148



14
17
20
25
32

50-160

50

80 - 160

50
80
100

120

160

50
80
100
120

160

Dpw

0.0465
0.059
0.070
0.088

0.114

Intstrukcja montazu

Tabela 4.69: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

R Obciazenie
dynamiczne C

m kN

0.014 8.25

0.014 10.7

0.016 21

0.018 21.8

0.02 34.5

Tabela 4.70: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4

Tabela 4.71: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10™ rad 2.9

Obciazenie
statyczne Co

kN
1.4
14.8
27
35.8
59

4.4

5.8

2.9

Tabela 4.72: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

5.7

4.4

3.7

9.7

7.2

6.5

6.2

2.9

5.8

2.9

14
11
9.9

9.3

8.6

Nm

73

114

172

254
578

Seria produktow

2.9

5.8

2.9

22
15
14

13

12.0

x10* Nm/rad

7.9
13.7
24
39.2
120.3

2.9

5.8

2.9

41

29

27

24

23.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.73: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

3.4
4.2

4.5

5.8 8.4
6.9 10
7.8 12
8.9 13

- 17.0

13

15

17

19

23.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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Tabela 4.74: Sztywnos$¢ skretna

Nm 2.0

Nm 6.9
K; x10* Nm/rad 0.34
K, x10* Nm/rad 0.47
Ks x10* Nm/rad 0.57
6 x10* rad 5.8
0, x10* rad 16
K; x10* Nm/rad 0.47
K x10* Nm/rad 0.61
Ky x10* Nm/rad 0.71
6, x10* rad 4.1
8, x10* rad 12

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od

wartosci podanej w tabeli.

4.8.2 Doktadno$é mechaniczna

Ald

] N[
[—] [ ]

3.9

0.81

1.1

1.3

49

1.4

1.6

3.9

9.7

la
7ol -

Jednostka: mm

0.010 0.010
0.010 0.010
0.010 0.010
0.010 0.010
0.020 0.020
0.015 0.015

Przektadnia falowa DATORKER®

0.010
0.010
0.010
0.010
0.020

0.015

DT-02-1-PL-2504-MA

7.0

25

1.3

1.8

23

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3
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0.010
0.010
0.010
0.010
0.020

0.015
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14

48

2.5

3.4

44

5.5

3.1

5.0

5.7

4.4

11.1

29

108

5.4

7.8

9.8

5.5

6.7

"

12

4.4

0.012
0.010
0.012
0.010
0.020

0.015
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4.8.3 Momenty dokrecania Sruby montazowej

Obudowa

| Sdowa

Kotnierz

wyjsciowy f

R

Tabela 4.75: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba srub 12
Wielko$¢ $ruby M3
Instalacja srub PCD mm 43
Moment dokrecania $rub Nm 2.3

Tabela 4.76: Moment dokrecenia $ruby monta

Liczba $rub 8

Wielko$¢ sruby M3

Instalacja $rub PCD mm 68

Moment dokrecania $rub Nm 2.3
Uwagi:

12
M4
52

5.1

zowej po stronie B

12
M3
80

2.3

12
M4
62

5.1

12
M3
89

23

Seria produktow

M5
76

M4
105
5.1

1. Zalecane momenty dokrecania dla Srub mocujacych 12.9 DIN EN 1SO 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125

2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.8.4 Dopuszczalne obciazenie wejsciowe

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie przektadni, nalezy potwierdzi¢ obcigzenie oddziatujgce po
stronie odbioru napedu. Jak pokazano ponizej:

Fr

; — <:IFa

] A Fa : Obcigzenie osiowe (N)

Fr : Obcigzenie promieniowe (N)

Ponizszy rysunek przedstawia $rednig predko$é obrotowa na wejsciu 2000 obr./min i
podstawowa trwatos¢ nominalng L,y = 7 000 godzin.

600 -

Fr Obciazenie promieniowe

500 4 (N)

400 1 Fa Obcigzenie osiowe (N)
300 4

200 A

17
100 A
20

0 100 200 300 400 500 600
Fa [N]
Przesuniecie (B) mm 7 8 10 12.5 12.5
Maksymalne obcigzenie promieniowe (Fr) N 118 145 232 342 567

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 85z 148
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4.8.5 Wersja DSC-AJ-M, tabela rozmiaréw

F
H L J_K L |
— - M -
]
N
~0
=
[WH ]
0~ > T = o~
c < m| <
ol a [ B =2 <<
2 9 J» =2
1
N
] } \
= 0
ol
14/17
Jednostka: mm
Model 14 17 20
Oznaczenie
@A h7 60 72 82
7B 53 64 74
@cC h7 78 88 98
@D h7 49 59 69
@E h6 6 8 10
F 55 61.5 73.5
G 5 5 5.7
H 12 13.5 17.2
| 5.7 8.2 8.8
J 9.8 9.8 11.5
K 7.5 8 9.3
L il5 17 21
M 14 16 20
N 11 12 16.5
0 0.5 0.5 =
P h9 = = 3
Q - - 82%,
R = = M3 x 6DP
S1 8 12 12
@S2 3.4 3.4 3.4
S3 (P.C.D) 68 80 89
T1 8 12 12
T2 M3 x 7,8DP M3 M3
T3 (P.C.D) 68 80 89
U (stopnie) 15° 10° 10°

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

25

Seria produktow

P h9

o

32

96
89
116
84
14
86.5
6.5
19
9.7
15
10.3
26
25
22.5
5
1%,
M5 x 10DP
12
45
105
12
M4
105

g
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125
116
148
110
14
100.5
6.5
24
12.7
20
11.3
26
25
225

8

119,

12
5.5
135
12
M5
135

10°

Q

M5 x 10DP
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Al

V2

V3 (P.C.D)

W1

W2

oW3

W4 (P.C.D)

X (stopien)

Moment bezwtadnosci (x10* kgm?)

Masa (kg)

12

M3 x 6DP
43
4

@5,5 x 3DP
29
68
30°
0.025

0.64

Przektadnia falowa DATORKER®

12

M4 x 8DP
52
6

@5,5 x 3DP
2.9
78
20°
0.059

0.95

DT-02-1-PL-2504-MA

12

M4 x 8DP
62
6

@5,5 x 3DP
2.9
88
20°
0.137

1.40

Seria produktow

12
M5 x 10DP

76
6

@6,5 x 3,4DP
3.4
105
20°
0.32

2.50
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M6 x 10DP
96
6

@8 x 4,4DP
4.5
135
20°
1.20

5.40



14

17

20

25

32

14
17
20
25
32

50
80
100
50
80
100
120
50
80
100
120
160
50
80
100
120
160
50
80
100
120

160

Intstrukcja montazu

4.9.1

Dane techniczne

Tabela 4.77: Tabela oceny

Nm
7.0
10.0
10.0

44.0
52.0
52.0
52.0
51.0
82.0
87.0
87.0

87.0

153.0
178.0
178.0

178.0

Nm
23.0
30.0
36.0
44.0
56.0
70.0
70.0
73.0
96.0

107.0

113.0

120.0

127.0

178.0

204.0

217.0

229.0

281.0

395.0

433.0

459.0

484.0

Nm
9.0
14.0
14.0
34.0
35.0

64.0

64.0

72.0
113.0
140.0
140.0
140.0
140.0
217.0
281.0
281.0

281.0

Nm
46.0
58.0
58.0
91.0

109.0

109.0

109.0

127.0

165.0

191.0

191.0

191.0

242.0

332.0

369.0

395.0

408.0

497.0

738.0

841.0

842.0

842.0

Tabela 4.78: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

Dpw

0.0350
0.0425
0.0500
0.0620

0.0800

0.0095
0.0095
0.0095
0.0115

0.0130

Przektadnia falowa DATORKER®

Obciazenie

dynamiczne

Cayn

kN kN
4.7 6.1
5.3 7.6
5.8 9.0
9.6 15.1

15.0 25.0

Obcigzenie
statyczne C,

DT-02-1-PL-2504-MA

Nm

41

64

91

156

313

Seria produktow

Obroty na minute Obroty na minute

8 500 3500
7 300 3500
6 500 3500
5600 3500
4800 3500
x10* Nm/rad

4.38

7.75

12.80

24.20

53.90
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50-160

50

80 - 160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160
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Tabela 4.79: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10™ rad 4.4

Tabela 4.80: Strata w wyniku histerezy

x10™ rad 5.8

x10™ rad 2.9

44

5.8

2.9

Tabela 4.81: Maksymalny luz sprzegta Oldham

x10° rad 17.5
x10° rad 11.2
x10° rad 8.7
x10° rad -
x10° rad -

9.7

6.3

4.8

3.9

Tabela 4.82: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.5
3.1
2.8

6.7
4.4
3.7
3.4

2.9

5.8

2.9

8.2

5.3

4.4

3.9

2.9

8.6
5.4
4.7
4.2

3.6

Seria produktow

2.9

5.8

2.9

8.2
5.3
4.4
3.9

2.9

17.0
10.0
8.8
8.0
6.9

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest o 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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Tabela 4.83: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

50 1.8 33 5.2 9.9 20.0
80 1.8 3.3 5.3 10.0 21.0
100 2.0 3.6 5.6 11.0 22.0
120 - 3.9 6.1 12.0 24.0
160 - - 7.0 14.0 29.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.84: Sztywnos¢ skretna

T Nm 2.0 3.9 7.0 14.0 29.0
T, Nm 6.9 12.0 25.0 48.0 108.0
50 K, x10* Nm/rad 0.34 0.81 1.3 2.5 5.4
K, x10* Nm/rad 0.47 1.1 1.8 3.4 7.8
K, x10* Nm/rad 0.57 1.3 2.3 4.4 9.8
6, x10* rad 5.8 4.9 5.2 5.5 5.5
8, x10*rad 16.0 12.0 15.4 15.7 15.7
80-160 K, x10* Nm/rad 0.47 1.0 1.6 3.1 6.7
K, x10* Nm/rad 0.61 1.4 2.5 5.0 11.0
K, x10* Nm/rad 0.71 1.6 2.9 5.7 12.0
0, x10* rad 4.1 3.9 4.4 4.4 4.4
8, x10* rad 12.0 9.7 11.3 11.1 11.6

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.
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4.9.2  Sprawnos¢ E,

Seria produktow

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER® zmienia sie w zalezno$ci od specyfikacji,
przetozenia, warunkdw pracy (predkos$¢ obrotowa/obciazenie) i smarowania (rodzaj/ilos¢

$rodka smarnego).

Model: 14, przetozenie: 50

o
[}

90
80
70
60
50
40
30

i

20
el

0 10 30

Model: 14, przetozenie: 100

=3
[

90
80
70
60
b0
40
30

__——

20
T[°C]

0 10 30

Model: 17-32, przetozenie: 80, 100

Er

|

90
80
70
60
50
40
30

20
T°cl

0 10 30

Model: 20-32, przetozenie: 160

Er

90
80

70

60
il
40
30

20
T[°C]

0 10 30

Przektadnia falowa DATORKER®

1000
2000
3500

1000
2000
3500

1000
2000
3500

1000
2000
3600

40

DT-02-1-PL-2504-MA

Model: 14, przetozenie: 80

[==
[

90
80
70
60
50
40
30

—

0 10

20
T[°c]

Model: 17-32, przetozenie: 50

o=
[}

90
80
70
60
b0
40

3UU

=

10 20 30 40

T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 120

[==
[

90
80
70
60
50
40
30

0 10

20 30

T[°C]
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3500
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50

80

100

120

160
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Efektywnos$¢ = a xgz

a= wspotczynnik korekcji -
ER = efektywnosc¢ przy nominalnym
momencie obrotowym

0.9 1
0.8 4
0.7 4
0.6
0.5

0.3 1
0,21

Seria produktow

4.9.3 Moment roboczy bez obciazenia

01

02

03

04

05 0
Ia\'”n

07

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min

3 500 obr./min

3.2
3.9
4.6
5.9
23
3.0
3.7
5.0
2.1
2.8
3.5
4.8

5.1
6.1
7.6
9.6
3.8
4.8
6.3
8.3
3.5
4.5
6.0
8.0
3.3
43
5.8

7.8

7.3

9.1

12.7
5.5
7.3

10.9
5.0
6.8
9.5

10.4
4.7
6.5

9.2

8.7

9.6

12.8

17.8

28.8

9.7
14.7
18.7
25.7

9.0
14.0
18.0
25.0

8.5
13.5
17.5
245

7.8
12.8
16.8
23.8

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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4.9.4 Dokladnos¢ instalacji

MM M

Jednostka: mm

0.011

0.017
(0,008)

0.030

(0,016)

Uwagi:

Seria produktow

Zalecana tolerancja obudowy h7

L [a]A]

Powierzchnia montazowa obudowy

Zalecana tolerancja watu h6

L [b]A]

Powierzchnia montazowa generatora fal

0.015 0.017 0.024

0.020 0.020 0.024
(0,010) (0,010) (0,012)

0.034 0.044 0.047
(0,018) (0,019) (0,022)

1. Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta).

2. Ze wzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkdw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowa¢ mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.9.5 Dokladno$é mechaniczna

Jednostka: mm

Przektadnia falowa DATORKER®

0.010

0.010
0.024
0.010

0.038

0.010
0.012
0.026
0.010

0.038

DT-02-1-PL-2504-MA

0.010
0.012
0.038
0.010

0.047

Seria produktow

0.015
0.013
0.045
0.010

0.049
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4.9.6 Momenty dokrecania Sruby montazowej

' / Sztywny kotnierz wierica

Kotnierz
\1

Tabela 4.85: Moment dokrecenia $rub dla kotnierza wyjsciowego

Liczba $rub 6 6 8 8 8
Wielko$¢ sruby M4 M5 M6 M8 M10
Instalacja $rub PCD mm 23 27 32 42 55
Moment dokrecania $rub Nm 5.4 10.8 18.4 45.0 89.0

Tabela 4.86: Moment dokrecenia $rub dla sztywnego kotnierza wiefica zebatego

Liczba srub 8 8 8 10 12

Wielko$¢ sruby M4 M4 M5 M5 Mé

Instalacja $rub PCD mm 65 71 82 96 125

Moment dokrecania $rub Nm 4.5 4.5 9.0 9.0 15.3
Uwagi:

1.  Zalecane momenty dokrecania dla $rub mocujgcych 12.9 DIN EN I1SO 4762, DIN912
zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos¢ wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 95z 148
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4.9.7 Smarowanie

Odlegtos¢ miedzy przektadnig a kotnierzem mocujgcym powinna by¢ jak najmniejsza, aby smar
pozostat wewnatrz podczas pracy.

A

Jednostka mm

a" 1 1 1.5 1.5 1.5
a? 3 3 4.5 4.5 4.5
@b 16 26 30.0 37.0 37.0

") Fala $rednia pozioma lub pionowa: gdy generator fal jest skierowany w dét
2 Fala $rednia pionowa: gdy generator fal jest skierowany do géry

49.8 Procedura instalacji

1. Zainstalowac kotnierz montazowy na powierzchni montazowe;j silnika
2. Zainstalowac generator fal na wale wyjsciowym silnika
3. Zainstalowac¢ przektadnie

mi==—

&
H@ g
Generator fal /
¥;

) o B
=

/%V

\\

Kotni Silnik
Przektadn otnierz

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 96 z 148
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4.9.9 Montaz silnika

b A —

@Ua_T\ VA

OA
aT

=r

g\

| |

Ll

Jednostka mm

Model 14 17 20 25 32

Oznaczenie

a 0.030 0.040 0.040 0.040 0.040

b 0.030 0.040 0.040 0.040 0.040

c 0.015 0.015 0.018 0.018 0.018
BA 73 79 93 107 138

t 3 3 4.5 4.5 4.5
aT 38H7 48H7 56H7 67H7 90H7

4.9.10 Wersja DGC-PO, tabela rozmiarow

H I T-BU THRU v
— 7
< 3
11 | ﬁ
elgl 4 -1 N -
3 g,‘ [ 8
2.5(Model 14) 3[Model 17) G
D E F
c
T 2-M3x4[Model 14) =
I {}_ 2-M3xé[Model 17)
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
BA 73 79 93 107 138
B* 41 0_0.9 45 0_0_9 45.5 91 52 91 62 91_1
C 34 37 38 46 57
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@Jh7
OK H7
@Lh7
oM

ON H7

0Js9

S(P.C.D)

ou

V (P.C.D)

w

X

Y (stopnie)

Moment bezwtadnosci (x10* kgm?)

Masa (kg)

27

3.5
9.4
17,6 %,
56
11
38

14

6
M4 x 8DP
23
6
4.5
65
6
M4
30°
0.033

0.52

Wymiary bez urzgdzenia w mm
*Wymiar B oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

Przektadnia falowa DATORKER®

29

9.5
19,5%,;

63

6
M5 x 10DP
27
6
4.5
A
6
M4
30°
0.079

0.68

DT-02-1-PL-2504-MA

28

10

20,19,
72
14
56
21
12
4
13,8 31
8
M6 x 9DP
32
6
5.5
82
6
M5
30°
0.193

0.98

Seria produktow

36

10

12
20,29,
86
20
67
26
14
5
16,3 ;%1
8
M8 x 12DP
42
8
5.5
9%
8
M5
22,5°
0.413

1.5
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12

15
22 %4
113
26
90
26
14
5
16,3 31
8
M10 x 15DP
55
12
6.6
125
12
M6
15°
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4.10.1 Dane techniczne

Tabela 4.87: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

14 50 7.0 23.0 9.0 46.0 8 500 3500
80 10.0 30.0 14.0 61.0
100 10.0 36.0 14.0 70.0

17 50 21.0 44.0 34.0 91.0 7300 3500
80 29.0 56.0 35.0 113.0
100 31.0 70.0 51.0 143.0
120 31.0 70.0 51.0 112.0

20 50 33.0 73.0 44.0 127.0 6 500 3500
80 44.0 96.0 61.0 165.0
100 52.0 107.0 64.0 191.0
120 52.0 113.0 64.0 191.0
160 52.0 120.0 64.0 191.0

25 50 51.0 127.0 72.0 242.0 5600 3500
80 82.0 178.0 113.0 332.0
100 87.0 204.0 140.0 369.0
120 87.0 217.0 140.0 395.0
160 87.0 229.0 140.0 408.0

32 50 99.0 281.0 140.0 497.0 4800 3500
80 153.0 395.0 217.0 738.0
100 178.0 433.0 281.0 841.0
120 178.0 459.0 281.0 892.0
160 178.0 484.0 281.0 892.0

Tabela 4.88: Doktadnos$¢ transmisji katowej

50 - 160 x10" rad 4.4 4.4 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.89: Strata w wyniku histerezy

50 x10% rad 5.8 5.8 5.8 5.8 58

80 - 160 x10-4 rad 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9
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Tabela 4.90: Maksymalny luz sprzegta Oldham

x10° rad 17.5
x10° rad 1.2
x10° rad 8.7
x10° rad -
x10° rad -

9.7

6.3

4.8

3.9

Tabela 4.91: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

3.6
2.6

23

5.6
3.6
3.2

3.0

8.2

5.3

4.4

3.9

29

7.3
4.5
4.1
3.6

3.2

Seria produktow

8.2
5.3
4.4
3.9

29

13.0
8.5
7.6
6.9

6.1

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.92: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

1.5
1.5
1.9

2.8
2.8
3.1
3.4

4.4
4.6
5.0
5.4

6.4

8.3
8.5
9.2
10.0

12.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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Tabela 4.93: Sztywnos¢ skretna

K
K,
Ks
6,
8,
K
K,
Ks
6,

8,

Nm

Nm
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.71

4.1

12.0

3.9

0.81

1.1

1.3

4.9

1.0

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25.0

1.3

1.8

23

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytacznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.10.2 Sprawnosc¢ E,

Seria produktow

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER® zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji,
przetozenia, warunkow pracy (predko$¢ obrotowa/obciazenie) i smarowania (rodzaj/ilos¢

$rodka smarnego).

Model: 14, przetozenie: 50

90
80
70
60
b0
40
30

=3
L

Model: 14, przetozenie: 100

90
80
70
60
ill
40
30

[==3
[}

90
80
70
<540
b0
40
30

Model: 20-32, przetozenie: 160

90
80
70

- 1000
/ a
0 10 0 30 i
T[°C]
: 1000
| 2000
3500
0 10 0 30 i
T[°C]

Model: 17-32, przetozenie: 80, 100
/ 1000
5 2000
/ 3500
0 10 20 30 0

TI°C]
I 1000
2000
3500
10 0 30 0
T[°c]

Przektadnia falowa DATORKER®

Model: 14, przetozenie: 80

[==3
[

90
80
70
60
b0
40
30

Model: 17-32, przetozenie: 50

[==3
[

90
80
70
60
b0
40
30

Model: 17-32, przetozenie: 120

o=
[

9
80
70
60
50
40
30

DT-02-1-PL-2504-MA
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Efektywnos$¢ = a xgz

a= wspotczynnik korekcji
ER = efektywnosc¢ przy nominalnym
momencie obrotowym

4.10.3 Moment roboczy bez obcigzenia

0,91
0.8 1
0,7
0.6
05
0.4 1
0.3 1
0,71

Seria produktow

02

03

04

05 06
TEV"TH

07

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min

3500 obr./min

1.8
23
3.1
4.2
1.4
1.9
2.7
3.8
1.3
1.8
2.6

3.7

3.4
4.4
5.8
7.9
2.6
3.6
5.0
7.1
2.5
3.5
4.9
7.0
2.4
3.4
4.8

6.9

5.1
6.9
9.4
13.4
3.9
5.7
8.2
12.2
3.7
5.5
8.0
12.0
3.5
5.2
7.8
11.8
3.4
5.2
7.7

1.7

9.7

12.5

234
7.2

10.0

23.0
6.9
9.7

22.7
6.6
9.4

15.4

22.4

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest o 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.10.4 Doktadnos¢ instalacji

Zalecana Zalecana
tolerancja tolerancja

Powierzchnia montazowa obudowy h7. obudowy h7
— | —
Powierzchnia
montazowa | ©
A

sztywnego

wierica zgbatpge |4 | E

Zalecana

tolerancja watu H

wejsciowego hé ! = 7]

(L [o]a}—=
Powierzchnia
montazowa —
Jednostka: mm
0.011 0.012 0.013
0.008 0.011 0.014
0.015 0.018 0.019
0.011 0.015 0.017
0.011 0.015 0.017
0.017 0.020 0.020
(0,008) (0,010) (0,
0.030 0.034 0.044
(0,016) (0,018) (0,

Uwagi: Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta).

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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L [e[8]

Powierzchnia montazowa

[ L [efs]
Powierzchnia
montazowa sztywnego

Zalecana

B tolerancja watu

wejsciowego h6

(L[]8}

Powierzchnia montazowa

0.014
0.018
0.022
0.024
0.024

0.024
010) (0,012)

0.047
019) (0,022)
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4.10.5 Zalecana wielkos$¢ ptyty dociskowej

Mostek \\ Nie wolno przekraczaé
= =0
= L
(=) (
s —
- !
R 7
/— [/
Vd
t
Jednostka: mm
@D %4 24.5 29.0 34.0 42.0
R Fo 1.2 1.2 1.4 1.5
t 2.0 2.5 2.5 5.0

Uwagi: Uwagi: Aby zapobiec zaginaniu lub luzowaniu sie $rub na ptycie dociskowej, zaleca sie
nastepujgce srodki:

1. Materiat S45C.

2. Twardo$¢ po obrébce cieplnej powinna wynosi¢ HB200 - 270.

4.10.6 Momenty dokrecania Sruby montazowej
1.  Strona elastycznego wienca zebatego:

Jezeli moment obcigzenia jest nizszy od

warto$ci mocy znamionowej podanej w Tabela

4.11: Tabela oceny ,Moment szczytowy przy Kotnierz
uruchomieniu/zatrzymaniu®, do instalacji nalezy  gjastycznej
uzy¢ wytacznie $rub.

Jesli moment obcigzenia moze osiggnaé
warto$¢ mocy znamionowej podang w Tabela
4.11: Tabela oceny ,Dopuszczalny maksymalny
moment kolizyjny”, do instalacji nalezy uzy¢
kombinacji $rub i kotkéw.

piasty

Tabela 4.94: Moment dokrecania $rub po stronie kotnierza elastycznego wierica zebatego

Liczba srub 6 6 8 8

Wielko$¢ sruby M4 M5 M5 M6

Instalacja $rub PCD mm 17 19 24 30

Moment dokrecania $rub Nm 5.4 10.8 10.8 18.4
Uwagi:

1.  Zalecane momenty dokrecania dla $rub mocujgcych 12.9 DIN EN I1SO 4762, DIN912
zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos¢ wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 105 z 148
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Tabela 4.95: Montaz elastycznego wierica zebatego za pomoca kotka

Liczba $rub 4
Srednica kotka mm 3
Otwor pod kotek PCD mm 18.5
Sruba plus moment przeniesienia kotka  kgfm 12.0

Uwagi: Zalecany typ kotka: Kotek walcowy; materiat: S45C-Q

2. strona sztywnego kotnierza wiefica obrotowego

27

25.0

Seria produktow

34

49.0

Sztywny kotnierz
wienca zebatego

Tabela 4.96: Instalacja sztywnego kotnierza wierica zebatego za pomocg Sruby

Liczba $rub 8

Wielko$¢ sruby M3

Instalacja $rub PCD mm 44

Moment dokrecania $rub Nm 2.0
Uwagi:

16
M3
54

2.0

16
M3
62

2.0

M4
75

4.5

1. Zalecane momenty dokrecania dla Srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125

2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.10.7 Instalacja generatora fal

[ H

o

=

L 1

:
| L,%
L L( N

U 2

——

=

Jednostka: mm

1.4

18.5

1.6

Uwagi:

0 n

Seria produktow

A0

1.6

20.7

1.3

3.5

21.6

1. Nalezy unika¢ zaktécen miedzy generatorem fal a $rubg elastycznego wierica zebatego.

2. Ze wzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zgbatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

4.10.8 Smarowanie

1. Zalecane wymiary wewnetrznej $cianki obudowy

Zaleca sie zachowanie ponizszych wymiaréw, aby
unikna¢ rozpryskiwania zbyt duzej ilosci Srodka
smarnego na inne czesci podczas pracy:

Jednostka: mm

38.0

1.0
16.0

Przektadnia falowa DATORKER®

)

@a

45.0

1.0
26.0

DT-02-1-PL-2504-MA

53.0
20.5

30.0

@d

66.0

23.0

37.0
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2. Stosowanie $rodka smarnego

Nanies¢ cienkg warstwe Nanie$¢ $rodek smarny na cate
$rodka antykorozyjnego na obrzeze

pier§cien zewnetrzny.
R\ / Wypetni¢ uchwyt

z luka w mostku

Nanie$¢ srodek
smarny na cate 4
obrzeze

Nanie$¢ rodek smarny na
wewnetrzng $cianke poczna,

Seria produktow

Nanie$¢ cienka warstwe $rodka
antykorozyjnego na pierscien

e

»

N

Podczas
obracania
natozy¢ smar na
tozysko

stosujgc wartos$¢ odrnjiesienia

3. Najwazniejsze punkty dotyczace réznych metod aplikacji

Nanie$¢ srodek smarny na wewnetrzng
$cianke boczng, stosujac warto$¢ odniesienia

/
L

7 Rozmiar $cianki

wewnetrznej

obudowy powinien

Nanies¢ srodek

mie¢ wielko$¢ rowng—

Wypetnié¢
/— 60% przestrzeni

! Rozmiar $cianki
- wewnetrznej
obudowy powinien
mie¢ wielko$¢
réwna dwukrotnosci

c
smarny na
wewnetrzng $cianke . 1
boczng, stosujac : = : 1 || Nanies¢ srodek smarny
warto$¢ odniesienia  Rozmiar $cianki wewnetrznej \ na wewnetrzng $cianke
obudowy powinien mie¢ wielko$é —Wypetni¢ 50% przestrzeni boczna, stosujac wartosé
rowna c odniesienia
Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.5 10 16 30 60
Zastosowanie Generator fal skierowany w 7.0 12 18 35 70
W pionie dot
Generator fal skierowany w 8.5 14 21 40 80

gore

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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HITWIN. Intstrukcja montazu

4.10.9 Instalacja silnika

@s
ot

Jednostka: mm

Oznaczenie

@T H6

e

Model 14

0.03
0.03
0.015
50

Przektadnia falowa DATORKER®

17 20
0.04 0.04
0.04 0.04
0.015 0.018

60 70

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

25

0.04
0.04
0.018
85
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HIWIN. Intstrukcja montazu Seria produktéw

4.10.10 Procedura instalacji

Zainstalowac¢ sztywny
wieniec zebaty i
elastyczny wieniec —

. . F
zebaty w mechanizmie, a
nastepnie zainstalowaé
generator fal. =
-
-
am
b

/ ] \
Elastyczny wieniec )\ Sztywny wieniec zebaty

malhado
* Generator fal

4.10.11 Wersja DGC-CO, tabela rozmiarow

F

-—Y
“;f 2-X THRU

- V1-@v2 THRU

01-@Q2 THRU !‘”J
PC.DR i 2-0 THRU

@H hé
@l
BJHé
8|
0K
BAhb

c* D

2.5(Model 141 3(Model 17]

2-M3x4(Model 14]
2-M3x6[Model 17]

A5

&

Model 14,17

Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
OA h6 50 60 70 85 110
B* 28,5 %, 32,5%, 33,5 %4, 37 % 44°6
C& 17,5 * 20 105 21,55%¢ 24 306 28 16
D 6 6.5 7.5 10 14
E 2 2.5 3 3 3
F 2.4 3 3 3 3.2
¢ 18,5°%, 20,7 %, 21,5%;, 21,6 %, 23,6%,
@H hé 38 48 54 67 90
ol 23 27.2 32 40 52
JHé 1 10 16 20 26
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Intstrukcja montazu

oK

@L H7

M Js9

N

0

P (P.C.D)
Q1

0Q2
R(P.C.D)
T (stopnie)
V1

V2

W (P.C.D)
X

Y (stopnie)
Moment bezwtadnosci (10 kgm?)

Masa (kg)

Wymiary bez urzadzenia w mm

14

4.5
17

30°

3.5
44
M3
22,5°
0.033

0.09

18

915
19
30°
12
3.5
54
M3
11,25°
0.079

0.15

21

10,4 301
M3

27

5.5
24
22,5°
12
3.5
62
M3
11,25°
0.193

0.28

Seria produktow

26

12,8 301
M4

34

6.6
30
22,5°
12
4.5
75
M4
11,25°
0.413

0.45

*Wymiar B, C oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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22,5°
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

4.11.1 Dane techniczne

Tabela 4.97: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

50 7.0 23.0 9.0 46.0 8 500 3500
80 10.0 30.0 14.0 61.0

100 10.0 36.0 14.0 70.0
50 21.0 44.0 34.0 91.0 7 300 3500
80 29.0 56.0 35.0 113.0

100 31.0 70.0 51.0 143.0

120 31.0 70.0 51.0 112.0
50 33.0 73.0 44.0 127.0 6 500 3500
80 44.0 96.0 61.0 165.0

100 52.0 107.0 64.0 191.0

120 52.0 113.0 64.0 191.0

160 52.0 120.0 64.0 191.0
50 51.0 127.0 72.0 242.0 5600 3500
80 82.0 178.0 113.0 332.0

100 87.0 204.0 140.0 369.0

120 87.0 217.0 140.0 395.0

160 87.0 229.0 140.0 408.0
50 99.0 281.0 140.0 497.0 4800 3500
80 153.0 395.0 217.0 738.0

100 178.0 433.0 281.0 841.0

120 178.0 459.0 281.0 892.0

160 178.0 484.0 281.0 892.0

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 112z 148



14
17
20
25
32

50-160

50

80 - 160

50

80

100

120

160

50
80
100
120

160

Dpw

0.050
0.060
0.070
0.085

0.111

Intstrukcja montazu

Tabela 4.98: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

R Obciazenie
dynamiczne C

m kN

0.0217 5.8

0.0239 10.4

0.0255 14.6

0.0296 21.8

0.0364 38.2

Tabela 4.99: Doktadno$¢ transmisji katowej

x10* rad 4.4

Tabela 4.100: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10™ rad 2.9

Tabela 4.101: Max. Zagraj w sprzegto Oldham

x107 rad 17,5
x107 rad 11,2
x107° rad 8,7
x107° rad =
x107 rad -

Obciazenie
statyczne Co

kN
8.6
16.3
22.0

35.8

4.4

5.8

2.9

9,7
6,3
4.8

39

Tabela 4.102: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.5
3.1

2.8

6.7
44
3.7
3.4

Nm
74

124
187
258
580

2.9

5.8

2.9

82
53
44
3,9

2,9

8.6
5.4
4.7

4.2

3.6

Seria

2.9

5.8

2.9

82
53
44
3,9

2,9

17
10.0
8.8
8.0

6.9

produktéw

x10* Nm/rad
8.5
15.4
25.2
39.2
100
2.9
5.8
2.9
6,8
4.4
3,4
29
2,4
34
21.0
20.0
17.0
15.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

Tabela 4.103: Odwrdcony moment zrywajacy (jednostka Nm)

50 1.8 33 5.2 9.9 20.0
80 1.8 33 5.3 10.0 21.0
100 2.0 3.6 5.6 11.0 22.0
120 = 3.9 6.1 12.0 24.0
160 = = 7.0 14.0 29.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli roznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest o 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Tabela 4.104: Sztywnos$¢ skretna

T Nm 2.0 3.9 7.0 14 29
T, Nm 6.9 12 25 48 108
50 K x10* Nm/rad 0.34 0.81 1.3 2.5 5.4
K, x10* Nm/rad 0.47 1.1 1.8 3.4 7.8
Ky x10* Nm/rad 0.57 1.3 2.3 4.4 9.8
-2 x10* rad 5.8 4.9 5.2 5.5 5.5
0, x10* rad 16 12 15.4 15.7 15.7
80 - 160 K x10* Nm/rad 0.47 1 1.6 3.1 6.7
K, x10* Nm/rad 0.61 1.4 2.5 5.0 11
Ky x10* Nm/rad 0.71 1.6 2.9 5.7 12
6, x10* rad 4.1 3.9 4.4 4.4 4.4
0, x10*rad 12 9.7 11.3 1.1 11.6

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.
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4.11.2 Doktadnos¢ instalacji

Zalecana tolerancja

obudowy H7 . H Powierzchnia montazowa obudowy

=

Jednostka: mm

Uwagi:

1. Wartos¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta Oldham).

A

0.011

0.017
(0,008)

0.030

(0,016)

watu h6é

Seria produktow

Zalecana tolerancja

|

(L [b]a]

Powierzchnia montazowa generatora fal

0.015

0.020
(0,010)

0.034

(0,018)

0.017

0.020
(0,010)

0.044

(0,019)

0.024

0.024
(0,012)

0.047

(0,022)

2. Ze wzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowaé mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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Intstrukcja montazu

4.11.3 Momenty dokrecania sSruby montazowej

StronaA 7| | C |[Z

> Strona B

=)

i

Tabela 4.105: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba srub 8 12
Wielko$¢ sruby M3 M3
Instalacja $rub PCD mm 64 74
Moment dokrecenia Sruby Nm 2.4 2.4

Tabela 4.106: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba srub 8 16

Wielko$¢ sruby M3 M3

Instalacja $rub PCD mm 44 54

Moment dokrecenia $ruby Nm 2.4 2.4
Uwagi:

12
M3
84

2.4

16
M3
62
2.4

Seria produktow

M4
102

5.4

M4
77

5.4

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN 1SO 4762, DIN912 zgodnie z

VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos$¢ wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA
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Intstrukcja montazu

4.11.4 Smarowanie

Seria produktow

Z wyjatkiem rozstawu uzebienia wersji DSH-PO, wszystkie pozostate czesci nie sg napetnione
srodkiem smarnym. Przy nanoszeniu $rodka smarnego nalezy przestrzega¢ nastepujacych

punktéw.
tozyska wateczkowe krzyzowe
Kolista piasta w gniezdzie
——— Nanie$¢ cienka warstwe
Elastyczna ] H Y SITOd,ké alntykorozyjnego na
piastaw \ Generator fal pierScier zewnetrzny.
7{ — — — —— Grubo$é tozyska \ Pod b )
Nanies$é srodek smarny na ) ﬁ 0 c,tzais 0 racanla.
wewnetrzng $cianke boczna, nalozy smar na tozysko
stosujgc wartos¢ odniesienia
wr fal

Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.8 11 18 32 64
Zastosowanie Generator fal skierowany w dét 7.5 13 19 37 74
w pionie

Generator fal skierowany w gére 8.9 15 22 42 84

4.11.5 Procedura instalacji

Generator fal zainstalowa¢ dopiero po zamontowaniu elementu redukcyjnego w obudowie.
Nalezy przestrzega¢ kolejnosci instalacji, aby uniknag¢ uszkodzenia powierzchni zebdw!

Elastyczna piasta w gniezdzie
wielowpustowym

X

Generator fal

Przektadnia falowa DATORKER®

_D<>:ﬂz

Kolista piasta w gniezdzie wielowpustowym

Generator fal
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

4.11.6 Wersja DGH-PO, tabela rozmiaréw
B*

N1-@N2 THRU D

i
: |22
8=
1
r & [T
:
. -
E
2.5[Model 14) _  3(Model 17)
- 3 12EA.8- 20E.A.16-

2-M3x4[Model 14) M3x5(@3.5x6)
2-M3x6(Model 17]

M3x6(03.5%6.5)

~g PCDR A 76 PC.OR s )
TR 2T e
)< —

g e_,,\<\e\ &,ﬁl)ﬂi

® <+ 7

Model 14, 17 Model 14 Model 17

Jednostka: mm

@A hé 50 60 70 85 110
B* 28,5%, 32,5 %, 33,5%4, 37 %s 442,
€ 235 26.5 29 34 42
D 7 7.5 8.5 12 15
E 18,5%, 20,7 %ga 21,5%; 21,6 %, 23,6 %,
@F h7 70 80 90 110 142
06 H7 48 60 70 88 114
gH 14 18 21 26 26
I* 0.4 03 0.1 2.1 2.5
@I HT 6 8 9 1 14
K Js9 = = 3 4 5
L = - 10,4 31 12,8 3% 163§
N1 8 12 12 12 12
ON2 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5
0(P.C.D) 64 74 84 102 132
P1 2 4 4 4 4
P2 M3 M3 M3 M3 M4
P3 (stopnie) 22,5° 15° 15° 15° 15°
Q1 12EA.8 20E.A. 16 16 16 16
Q2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
Q3 (3,5 x 6DP @3,5x6,50P  @35x75DP  @45x10DP  @55x 14DP
oR 44 54 62 77 100
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

S (stopnie) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
T (stopnie) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Moment bezwtadnosci (x10* kgm?) 0.033 0.079 0.193 0.413 1.69
Masa (kg) 0.41 0.57 0.81 1.31 2.94

*Wymiar B, | oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

4.12.1 Dane techniczne

Tabela 4.107: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

14 50 7.0 23.0 9.0 46.0 8 500 3500
80 10.0 30.0 14.0 61.0
100 10.0 36.0 14.0 70.0

17 50 21.0 44.0 34.0 91.0 7300 3500
80 29.0 56.0 35.0 113.0
100 31.0 70.0 51.0 143.0
120 31.0 70.0 51.0 112.0

20 50 33.0 73.0 44.0 127.0 6 500 3500
80 44.0 96.0 61.0 165.0
100 52.0 107.0 64.0 191.0
120 52.0 113.0 64.0 191.0
160 52.0 120.0 64.0 191.0

25 50 51.0 127.0 72.0 242.0 5600 3500
80 82.0 178.0 113.0 332.0
100 87.0 204.0 140.0 369.0
120 87.0 217.0 140.0 395.0
160 87.0 229.0 140.0 408.0

32 50 99.0 281.0 140.0 497.0 4800 3500
80 153.0 395.0 217.0 738.0
100 178.0 433.0 281.0 841.0
120 178.0 459.0 281.0 892.0
160 178.0 484.0 281.0 892.0
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14
17
20
25
32

50-160

50

80-160

50
80
100
120

160

50
80
100
120

160

Intstrukcja montazu Seria produktéw

Tabela 4.108: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

Dpw R Obciazenie Obciazenie
dynamiczne statyczne C,
Cayn
m m kN kN Nm x10* Nm/rad
0.050 0.0217 5.8 8.6 74 8.5
0.060 0.0239 10.4 16.3 124 15.4
0.070 0.0255 14.6 22.0 187 25.2
0.085 0.0296 21.8 35.8 258 39.2
0.111 0.0364 38.2 65.4 580 100.0

Tabela 4.109: Doktadno$¢ transmisji katowe;j

x10 rad 4.4 4.4 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.110: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8 5.8 5.8 5.8 5.8

x10* rad 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.111: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

4.5 6.7 8.6 17.0 34.0
3.1 4.4 5.4 10.0 21.0
2.8 3.7 47 8.8 20.0
- 3.4 4.2 8.0 17.0
- - 3.6 6.9 15.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.112: 0dwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

1.8 3.3 5.2 9.9 20.0
1.8 33 5.3 10.0 21.0
2.0 3.6 5.6 11.0 22.0
- 3.9 6.1 12.0 24.0
- - 7.0 14.0 29.0

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkdw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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Tabela 4.113: Sztywnos¢ skretna

T‘I

TZ

50 K,
Ky
Ks
6,
0,

80-160 K,
K,
Ks
Ch

8,

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.57

5.8

16.0

0.47

4.1

12.0

3.9

12.0

1.1

1.3

49

1.0

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25.0

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
4.4
5.5
15.7
3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

4.12.2 Doktadnos¢ instalacji

\A

Przektadnia falowa DATORKER®

Zalecana tolerancja obudowy h7

DT-02-1-PL-2504-MA
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

Jednostka: mm

0.011 0.015 0.017 0.024

Uwagi:

1. Warto$¢ w () jest wartoscig dla generatora fal (bez sprzegta).

2. Ze wzgledu na sprezyste odksztatcenie elastycznego wierica zebatego przektadnia
podczas pracy powoduje przesuniecie generatora fal. Przemieszczenie zmienia sie w
zaleznosci od warunkéw pracy. W kazdym przypadku nalezy zastosowa¢ mechanizm
zapobiegajacy poslizgowi spowodowanemu przemieszczeniem sie generatora fal.

4.12.3 Momenty dokrecania Sruby montazowej

Strona A /%%
"_I—ﬂ@\— Strona B

y
i

Tabela 4.114: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

8 12 12 12

M3 M3 M3 M4

Instalacja $rub PCD mm 64 74 84 102
Moment dokrecania $rub Nm 2.4 2.4 2.4 5.4

Tabela 4.115: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

8 16 16 16

M3 M3 M3 M4

Instalacja $rub PCD mm 44 54 62 77
Moment dokrecania $rub Nm 2.4 2.4 2.4 5.4

Uwagi:

1.  Zalecane momenty dokrecania dla $rub mocujgcych 12.9 DIN EN I1SO 4762, DIN912
zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125
2. Gtebokos¢ wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

0.026

12
M5
132
10.8

16
M5
100
10.8
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4.12.4 Smarowanie

Z wyjatkiem wewnetrznego obszaru uzebienia w wersji DSH-PH, wszystkie pozostate czesci nie
sg napetnione $rodkiem smarnym. Podczas nanoszenia smaru nalezy uwzgledni¢ ponizsze
punkty.

tozyska wateczkowe
F krzyzowe

Sztywny wieniec
— / zgbaty Nanies¢ cienka warstwe srodka
antykorozyjnego na pierscien
4 H Zewnetrzny.
- -
Elastyczny wieniec Grubo$¢ tozyska generatora fal ) »
Podczas obracania natozyé
Nanie$é srodek smarny 71 - — — — — > smar natozysko
na wewnetrzng Scianke ; !
boczna, stosujac B
wartos¢ odniesienia
™ Generator fal
Jednostka: g
Zastosowanie w poziomie 5.8 11 18 32 64
Zastosowanie w pionie Generator fal skierowany wdét 7.5 13 19 37 74
Generator fal skierowany w 8.9 15 22 42 84

gore
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4.12.5 Procedura instalacji

Elastyczny wieniec \ — /— Sztywny wieniec zgbaty

S =5~

2

\ \Generator fal

Generator fal

4.12.6 Wersja DGH-PH, tabela rozmiarow

B
P1-P2 “E’E’L_| N1-@N2 THRU c1* c2 ca*
PCDO
N |-E
1 T
e s el
o = - — x| O <] wu]
el a 8 s B a e
]
Q1-02(03)
(= PCOR

PCOM :
1 - vy
= Dh\_ % g\ T g\ 12EA.8- fx %’ 20EA16-
?\'\ —— / } M3x5(03.5x6) A M3x6(03.5¢6.51
- — - —o——+ ——0 pcoR —$—+—§_PCDR
\/\ﬁ \)i /@/NJ, \X
C
Model 14,17 Model 14 Model 17
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
@A hé 50 60 70 85 110
B 52,5 %, 56,5 %, 51,5 %, 55,5 %, 65,5 %,
c1* 16 204 16 204 16 204 10305 12 roe
C2 23.5 26.5 29 34 42
C3* 13 14 13 11.5 11.5
D 2.5 2.5 = = =
E 7 7.5 8.5 12 15
@F h7 70 80 90 110 142
@G H7 48 60 70 88 114
@H h7 20 25 30 38 45
@I H7 14 19 21 29 36
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aJ 7

BK H7

L1

L2

M (P.C.D)
N1

N2

0 (P.C.D)
P1

P2

P3 (stopnie)
Q1

Q2

Q3

OR

S (stopnie)
T (stopnie)
Moment bezwtadnosci (10* kgm?)

Masa (kg)

20

3.5
64
2
M3
22,5°
12EA.8
M3 x 5DP
(3,5 x 6DP
44
30°
30°
0.091

0.45

Wymiary bez urzadzenia w mm
*Wymiar C1, C3 oznacza pozycje montazowg i dopuszczalng tolerancje w kierunku osiowym.

Przektadnia falowa DATORKER®

25

35
74
4
M3
15°
20EA. 16
M3 x 6DP
@3,5 x 6,5DP
54
18°
18°
0.193

0.63

30
21
2x6
M3 x DP6
25.5
12
3.5
84
4
M3
15°
16
M3 x 6DP
?33,5x 7,5DP
62
22,5°
11,25°
0.404

0.89

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

38
29
2x6
M3 x DP6
33.5
12
4.5
102
4
M3
15°
16
M4 x 7DP
(4,5 x 10DP
77
22,5°
11,25°
1.070

1.44
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45
36
2x6

M3 x DP6
40.5

12

5.5

132

M4

15°

16
M5 x 8DP
@5,5 x 14DP
100

22,5°
11,25°
2.85

3.1



Intstrukcja montazu Seria produktéw

4.13.1 Dane techniczne

Tabela 4.116: Tabela oceny

14

17

20

25

32

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute
50 7.0 23.0 9.0 46.0 8 500 3500
1100
80 10.0 30.0 14.0 61.0
100 10.0 36.0 14.0 70.0
50 21.0 44.0 34.0 91.0 7300 3500
1100"
80 29.0 56.0 35.0 113.0
100 31.0 70.0 51.0 143.0
120 31.0 70.0 51.0 112.0
50 33.0 73.0 44.0 127.0 6 500 3500
1100"
80 44.0 96.0 61.0 165.0
100 52.0 107.0 64.0 191.0
120 52.0 113.0 64.0 191.0
160 52.0 120.0 64.0 191.0
50 51.0 127.0 72.0 242.0 5600 3500
1000"
80 82.0 178.0 113.0 332.0
100 87.0 204.0 140.0 369.0
120 87.0 217.0 140.0 395.0
160 87.0 229.0 140.0 408.0
50 99.0 281.0 140.0 497.0 4800 3500
1000"
80 153.0 395.0 217.0 738.0
100 178.0 433.0 281.0 841.0
120 178.0 459.0 281.0 892.0
160 178.0 484.0 281.0 892.0

") Dotyczy typu DSH-AH, DGH-AH w przypadku stosowania uszczelnier promieniowych watu

drgzonego

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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50-160

50

80-160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Intstrukcja montazu Seria produktéw

Tabela 4.117: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

Dpw R Obciazenie Obciazenie
dynamiczne statyczne C,
Cayn
m m kN kN Nm x10* Nm/rad
0.050 0.0217 5.8 8.6 74 8.5
0.060 0.0239 10.4 16.3 124 15.4
0.070 0.0255 14.6 22.0 187 25.2
0.085 0.0296 21.8 35.8 258 39.2
0.111 0.0364 38.2 65.4 580 100.0

Tabela 4.118: Doktadno$¢ transmisji katowe;j

x10 rad 4.4 4.4 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.119: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8 5.8 5.8 5.8 5.8

x10* rad 2.9 2.9 2.9 2.9 2.9

Tabela 4.120: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

8.8 27 36 56 85
7.5 25 33 50 74
6.9 24 32 49 72
— 24 31 48 68
_ - 31 47 67

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i maja charakter
wytacznie orientacyjny. Gdrna granica jest 0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.121: Odwrécony moment zrywajacy (jednostka Nm)

5.3 16 22 34 51
7.2 24 31 48 70
8.2 29 38 59 86
= 34 45 69 97
= = 59 90 128

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.
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Tabela 4.122: Sztywnos¢ skretna

K
K,
K
6
8,
K
Ky
K
6,

8,

Nm

Nm

x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

0.57

5.8

16.0

0.47

0.61

0.71

4.1

12.0

3.9

12.0

0.81

1.1

1.3

4.9

12.0

1.0

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25.0

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14.0
48.0
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.13.2 Sprawnos¢ Eg

1. Moment znamionowy E;

Efektywnos$¢ przektadni falowych DATORKER®
zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji,
przetozenia, warunkow pracy (predko$é
obrotowa/obcigzenie) i smarowania (rodzaj/ilo$é
srodka smarnego).

2. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci a

Wspétczynnik dla korekty efektywnosci o w
zaleznosci od momentu obcigzenia

3. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci B

Wspotczynnik korygujacy efektywnosci B zgodnie
ze specyfikacja

Efektywnos$¢ = a X g5

Przektadnia falowa DATORKER®

Seria produktow

Model: 14-32, przetozenie: 50, 80, 100, 120

(==
()

ill
70
60 -
60 -
40 ¢
30
20

1000
2000
3600

=

10 20 30

T[°C]

Model: 20-32, przetozenie: 160

E

70
60
b0 |-
40
30 F
20F

1000
2000
3500

—

1,0 5
0.9 1
0.8 1
0.7 1
0,6 1
051
0,4 1
0.3 1
0.2 1

10 20 30

T[°C]

e

1001
2000
3500

[—)

-20

04 05 06 07 08 09 10

TanTI'I

—

01 02 03

80,100
120,160

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.13.3 Moment roboczy bez obciazenia

Seria produktow

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min

3500 obr./min

6.3

7.8

14.1
5.4
6.9

9.2

5.2
6.7
9.0

13.0

17.8
21.8
27.8
36.8
16.4
20.4
26.4
35.4
16.0
20.0
26.0
35.0
15.8
19.8
25.8

34.8

23.6
28.6
37.6

37.2
49.2
62.2
89.2
33.8
458
58.8
85.8
33.0
45.0
58.0
85.0
32.4
44.4
57.4
84.4
31.7
437
56.7

83.7

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest o 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.13.4 Doktadnos¢ instalacji

[SIER aftfa

Zamoco
o D - = |
@’1

elsce —@ I N Wyikcie
=0)

=D
g o

—
;y
1
Eu
N [
o | (=

VAEE //e[8

Jednostka: mm

0.033 0.038
0.035 0.035
0.064 0.071
0.053 0.050
0.040 0.045
0.038 0.038

4.13.5 Momenty dokrecania Sruby montazowej

4 D / \
Strona - |TE — ]
¥Strona B
Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA

0.040
0.039
0.079
0.059
0.051

0.047

Seria produktow

0.046
0.041
0.085
0.061
0.057

0.049
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0.054
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Seria produktow

Tabela 4.123: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 8
Wielko$¢ $ruby M3
Instalacja $rub PCD mm 64
Moment dokrecania $rub Nm 2.4

12
M3
74

2.4

Tabela 4.124: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba srub 8
Wielko$¢ sruby M3
Instalacja srub PCD mm 44
Moment dokrecania $rub Nm 2.4

Uwagi:

16

M3

54

2.4

12 12
M3 M4
84 102
2.4 5.4
16 16
M3 M4
62 77
2.4 5.4

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125

2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

4.13.6

Dopuszczalne obciazenie wejsciowe

Wat drazony jest podparty na dwdch tozyskach kulkowych zwyktych. Aby zapewni¢ prawidtowe
dziatanie przektadni, nalezy potwierdzi¢ nosno$¢ watu drazonego. Jak pokazano ponizej:

'tozysko B

B
tozysko \R’\ ¢ -

Fal::> -

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

Fa: Obcigzenie osiowe (N)

Fr: Obciazenie promieniowe (N)
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Intstrukcja montazu

Seria produktow

Ponizszy rysunek przedstawia srednig predko$¢ obrotowa na wejsciu 2000 obr./min i

podstawowa trwatos¢ nominalng L, = 10 000 godzin.
800 1 Fr Obciazenie promieniowe
700 (N)
600 - Fa Obciazenie osiowe (N)
500
32
= 4004
300 - 20
200
14
100
0 17 | | | | .
0 100 200 300 400 500 600 700
Fa [N]
Element tozysko A Lozysko B a (mm) b (mm) Maksymalne
obciazenie
Obcigzenie Obcigzenie Obciazenie Obciazenie promieniowe Fr
dynamiczne statyczne C, dynamiczne statyczne C, (N)
Model Capn (kN) Cayn (kN)
(kN) (kN)
14 4.0 2.47 4.00 2.47 27.0 16.5 230
17 43 2.95 4.30 2.95 29.0 17.5 250
20 4.5 3.45 4.50 3.45 27.0 15.5 275
25 49 4.35 4.90 4.35 29.5 16.5 250
32 14.1 10.90 5.35 5.25 33.0 23.0 770
4.13.7 Wersja DGH-AH, tabela rozmiarow
G
H |
T-DU THRU M N
T L
R W1-W2(w3)
PCOX
== =
= g = ol =
O W w w o gl g
8 9 9 L1 =1
i — -
E7
==
i PCDS
0 )
\
— D
3-M3 | o >< >/ 12EA.8- Wﬁ 20EA 16-
?\ v M3x5(@3.5x11.5] e - M3x6(03.5x12)
s - - —&-— & PCDX ' _4’7_
\\ !
(o] /\# B E Lo
= X #‘W
=1 ===1
Model 14,17 Model 14 Model 17
Model 14 17 20 25 32
Oznaczenie
@A h7 70 80 90 110 142

Przektadnia falowa

DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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7B

@ch7
@D h7
OE h7

@F H7

S(P.C.D)

ou

V (P.C.D)

W1

W2

W3

X (P.C.D)

Y (stopnie)

Z (stopnie)

Moment bezwtadnosci (10* kgm?)

Masa (kg)

54
36
74
20
14
52.5
12
20.5
20

5.5

7.5
2.5

36

M3
8
3.5
64
12EA. 8
M3 x 5DP
@3,5x 11,50P
44
30°
30°
0.091

0.71

Wymiary bez urzgdzenia w mm

Przektadnia falowa DATORKER®

64
45
84
25
19

56.5
12
23

21.5

5.5
10
8.5
8.5
2.5
45
3
M3
12
3.5
74
20E.A. 16
M3 x 6DP

@3,5 x 12DP
54
18°
18°

0.193

1.0

75
50
95

30

25

21.5

2x6
M3 x DP6
25.5
12
3.5
84
16
M3 x 6DP
?3,5 x 13,5DP
62
22,5°
11,25°
0.404

1.38

DT-02-1-PL-2504-MA

Seria produktow

90
60
115
38
29
55.5

10.5

8.5

2x6
M3 x DP6
33.5
12
4.5
102
16
M4 x 7DP
(4,5 x 15,5DP
77
22,5°

11,25°

2.1
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85
147

45

32

26.5

12

9.5

2x6
M3 x DP6
40.5
12
5.5
132
16
M5 x 8DP
?5,5 x 20,5DP
100
22,5°
11,25°
2.85

4.5
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4.14.1 Dane techniczne

Tabela 4.125: Tabela oceny

Nm Nm Nm Nm Obroty na minute Obroty na minute

50 7.0 23.0 9.0 46.0 8 500 3500
80 10.0 30.0 14.0 61.0

100 10.0 36.0 14.0 70.0
50 21.0 44.0 34.0 91.0 7 300 3500
80 29.0 56.0 35.0 113.0

100 31.0 70.0 51.0 143.0

120 31.0 70.0 51.0 112.0
50 33.0 73.0 44.0 127.0 6 500 3500
80 44.0 96.0 61.0 165.0

100 52.0 107.0 64.0 191.0

120 52.0 113.0 64.0 191.0

160 52.0 120.0 64.0 191.0
50 51.0 127.0 72.0 242.0 5600 3500
80 82.0 178.0 113.0 332.0

100 87.0 204.0 140.0 369.0

120 87.0 217.0 140.0 395.0

160 87.0 229.0 140.0 408.0
50 99.0 281.0 140.0 497.0 4800 3500
80 153.0 395.0 217.0 738.0

100 178.0 433.0 281.0 841.0

120 178.0 459.0 281.0 892.0

160 178.0 484.0 281.0 892.0

Y Dopuszczalny moment znamionowy

)
2 Dopuszczalny moment maksymalny
)
)

3
4

Dopuszczalny moment sredni
Dopuszczalna warto$¢ maksymalna uderzenia

Przektadnia falowa DATORKER® DT-02-1-PL-2504-MA Strona 135z 148
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25
32

50-160

50

80 - 160

50
80
100

120

160

50
80
100

120

160

Dpw

0.050
0.060
0.070
0.085

0.111

Intstrukcja montazu

Tabela 4.126: Dane techniczne tozyska wateczkowego krzyzowego

R Obciazenie
dynamiczne C

m kN

0.0217 5.8

0.0239 10.4

0.0255 14.6

0.0296 21.8

0.0364 38.2

Tabela 4.127: Doktadno$¢ transmisji katowe;j

x10* rad 4.4

Tabela 4.128: Strata w wyniku histerezy

x10* rad 5.8

x10™ rad 2.9

Obciazenie
statyczne Co

kN
8.6
16.3
22.0

35.8

4.4

5.8

2.9

Tabela 4.129: Moment zrywajacy (jednostka cNm)

5.7

4.4

3.7

9.7

7.2

6.5

6.2

2.9

5.8

2.9

14
11
9.9

9.3

8.6

Nm

74

124

187

258
580

Seria produktow

x10* Nm/rad
8.5

15.4

25.2

39.2

100

2.9

5.8

2.9

22
15
14

13

12

Uwagi: Wartosci w tej tabeli rdznig sie w zaleznosci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od wartosci podanej w tabeli.

Tabela 4.130: Odwrdcony moment zrywajacy (jednostka Nm)

3.4
4.2

4.5

5.8
6.9
7.8

8.9

8.4
10
12

13

17

13

15

17

19

23

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gorna granica jest o0 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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Tabela 4.131: Sztywnos¢ skretna

K
K,
Ks
6
8,
K
K,
Ks
6,

8,

Nm

Nm
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad
x10* rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* Nm/rad
x10* rad

x10* rad

2.0

6.9

0.34

0.47

1.1

1.3

49

1.4

1.6

3.9

9.7

7.0

25

1.3

1.8

23

5.2

15.4

1.6

2.5

2.9

4.4

11.3

Seria produktow

14

48
2.5
3.4
44

5.5

3.1
5.0
5.7
4.4

11.1

Uwagi: Wartosci te majg charakter wytgcznie referencyjny. Dolna granica jest 0 20 % nizsza od
wartosci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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4.14.2 Sprawnos¢ E

1. Moment znamionowy E;

Seria produktow

Model: 14-32, przetozenie: 50, 80, 100, 120

Efektywnos¢ przektadni falowych DATORKER® 0

zmienia sie w zaleznosci od specyfikacji, 80 -

przetozenia, warunkow pracy (predko$é 70

obrotowa/obcigzenie) i smarowania (rodzaj/ilo$¢

$rodka smarnego). |
b0 ¢

AF

1000
2000
3500

30
0

10 20 30 40
T[°c]

Model: 20-32, przetozenie: 160

70

60
dll
40
30
20

Er

\

1000
2000
3500

[}

1,0
0,94
0,8
0.74
0,64

2. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci o

Wspotczynnik dla korekty efektywnosci o w
zaleznosci od momentu obcigzenia

0.6 1
0.3
0.2 4

10 30 40

~2
o)

T[°C]

/

1000
2000
3500

3. Wspétczynnik korygujacy efektywnosci B

Wspotczynnik korygujacy efektywnosci B zgodnie
ze specyfikacja

Efektywnos$¢ = a X g5 104

T T T T T T T T T 1

01 02 03 04 05 06 07 08
TEIV'ITH

L
% 12, 160

=20

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA
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4.14.3 Moment roboczy bez obciazenia

Seria produktow

Moment roboczy bez obcigzenia to moment obrotowy wymagany do napedzania wejscia
przektadni falowej DATORKER® (po stronie wysokiej predkosci) po ponad 2 godzinach przy
predkosci obrotowej na wejsciu 2000 obr./min w $redniej temperaturze otoczenia 25 °C, bez

obcigzenia.

Jednostka: cNm

Stosunek przetozen Predkos¢

redukujacych

50

80

100

120

160

obrotowa na
wejsciu

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min
3500 obr./min

500 obr./min
1000 obr./min
2000 obr./min

3500 obr./min

Model

14

3.9
4.7
5.8

3.8
4.9
6.1
2.8
3.6
4.7

5.9

17

9.8
12.8
14.8

6.6

8.4
1.4
13.4

6.2

1"

13

7.8
10.8

12.8

20

14.6
19.6
22.6

9.5
12.5
17.5

20.5

12
17
20

8.6

16.6
19.6

8.2
11.2
16.2
19.2

25

18.2
22.2
28.2
35.2
14.8
18.8
24.8
31.8

14

18

24

31
13.4
17.4
23.4
30.4
12.7
16.7
22.7
29.7

Uwagi: Wartosci w tej tabeli réznig sie w zalezno$ci od warunkdéw pracy i majg charakter
wytacznie orientacyjny. Gérna granica jest o 20 % wyzsza od warto$ci podanej w tabeli.

Przektadnia falowa DATORKER®
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31
38
53
68
24.5

46.5
61.5
23
30
45
60
21.9
28.9
43.9
58.9
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27.5
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HITWIN. Intstrukcja montazu

4.14.4 Doktadnos¢ instalacji

Ola]A]

Zamocom

Wejscie \

7~

8]

1 JeB) 1 Jele]

Jednostka: mm

Model 14

Oznaczenie

a 0.033
b 0.035
c 0.064
d 0.053
e 0.040
f 0.038

17

0.038
0.035
0.071
0.050
0.045
0.038

4.14.5 Momenty dokrecania Sruby montazowej
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P Wyjscie

20

0.040
0.039
0.079
0.059
0.051
0.047

Seria produktow

25

0.046
0.041
0.085
0.061
0.057
0.049
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Intstrukcja montazu

Seria produktow

Tabela 4.132: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie A

Liczba $rub 8
Wielko$¢ $ruby M3
Instalacja $rub PCD mm 64
Moment dokrecania $rub Nm 2.4

12
M3
74

2.4

Tabela 4.133: Moment dokrecenia $ruby montazowej po stronie B

Liczba srub 8
Wielko$¢ sruby M3
Instalacja srub PCD mm 44
Moment dokrecania $rub Nm 2.4

Uwagi:

16

M3

54

2.4

12 12
M3 M4
84 102
2.4 5.4
16 16
M3 M4
62 77
2.4 5.4

1. Zalecane momenty dokrecania dla srub mocujacych 12.9 DIN EN IS0 4762, DIN912

zgodnie z VDI 2230 dla pK = pG = 0,125

2. Gteboko$é wkrecenia co najmniej 2 x $rednica gwintu

4.14.6 Dopuszczalne obcigzenie wejsciowe

Wat drazony jest podparty na dwdch tozyskach kulkowych zwyktych. Aby zapewni¢ prawidtowe
dziatanie przektadni, nalezy potwierdzi¢ nosno$¢ watu drazonego. Jak pokazano ponizej:

7
I —
AT o
tozysko A W:JJ i
Fr
[O]
S R -
[
),
E 41 P/ ;
O
A T
e
b a

Przektadnia falowa DATORKER®

DT-02-1-PL-2504-MA

tozysko B

Fa : Obcigzenie osiowe (N)

Fr : Obcigzenie promieniowe (N)
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HIWIN.

Model

14
17
20

25

32

Intstrukcja montazu

Seria produktéw

Ponizszy rysunek przedstawia srednig predko$¢ obrotowa na wejsciu 2000 obr./min i
podstawowg trwatos¢ nominalng L, = 10.000 godzin.

500 Fr Obcigzenie promieniowe (N)
400 4 Fa Obcigzenie osiowe (N)
300
=
o= 200 4
32
LN
14 20
0 . . : .
0 100 200 300 400
Fa [N]
Element tozysko A Lozysko B a (mm) b (mm) Maksymalne
ohcigzenie
Obciazenie Obciazenie Obciazenie Obciazenie promieniowe Fr
dynamiczne statyczne C, dynamiczne statyczne C, (N)
Cayn (kN) Cayn (kN)
(kN) (kN)
2.24 0.91 1.08 0.43 20 14 110
2.7 1.27 1.61 0.71 23.5 21 135
4.35 2.26 2.24 0.91 26.5 23.3 210
5.6 2.83 2.7 1.27 28 28 270
9.4 5 4.35 2.26 36 27 490
4.14.7 Wersja DGH-AJ, tabela rozmiaréw
G
K | J
T-@U THRU L N
__.ll M
=
K
L
=2 Z, B Slm|
SIS 8|%| 3
e 12EA.8- 20E.A. 16 -

7o
N

Model 14,17

Przektadnia falowa DATORKER®

M3x5(@3.5x11.5)

M3x6(03.5x12)

Model 14 Model 17
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Intstrukcja montazu Seria produktéw

Jednostka: mm

@A h7 70 80 90 110 142
7B 54 64 75 90 115
@cC h7 36 45 50 60 85
@D h7 74 84 95 115 147
BE hé 6 8 10 14 14
oF 11 12 16.5 22.5 22.5

G 50.5 56 63.5 72.5 84.5

H 15 17 21 26 26

| 20.5 23 25 26 32

J 15 16 17.5 20.5 26.5

K 14 16 20 25 25

L 9 10 10.5 10.5 12

M 8 8.5 9 8.5 9.5

N 2.5 3 3 3 9

p 0.5 0.5 32090 5% 5%,03

Q - - 82%; 13 O 11°%,

R - - M3 x 6DP M5 x 10DP M5 x 10DP
T 8 12 12 12 12
ou 3.5 3.5 3.5 4.5 5.5

V (P.C.D) 64 74 84 102 132
W1 12EA.8 20E.A. 16 16 16 16
w2 M3 x 5DP M3 x 6DP M3 x 6DP M4 x 7DP M5 x 8DP
W3 ?3,5x11,5DP @3,5x 12DP ?3,5 x 13,5DP @4,5 x 15,5DP @5,5 x 20,5DP
X (P.C.D) 44 54 62 77 100

Y (stopnie) 30° 18° 22,5° 22,5° 22,5°
Z (stopnie) 30° 18° 11,25° 11,25° 11,25°
Moment bezwtadnosci (x10* kgm?) 0.025 0.059 0.137 0.32 1.2
Masa (kg) 0.66 0.94 1.38 2.1 4.4
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Intstrukcja montazu Uwagi dotyczace instalacji

Sprawdzi¢ réwno$¢ ptaszczyzny instalacji i upewnic sie, ze nie jest ona przechylona.

Sprawdzi¢ element mocujacy obudowe i upewni¢ sig, ze nie moze on zaktécaé pracy
przektadni.

Podczas mocowania $rub nalezy dokreci¢ je tymczasowo do potowy wartosci podanego
momentu obrotowego w kolejnosci ukosnej, przed dokreceniem do petnego momentu
obrotowego. Nie dokrecaé $rub bezposrednio z podanym momentem obrotowym.

Powierzchnia produktu nie jest zabezpieczona przed rdza. Jesli wymagana jest ochrona
przed rdzg, nalezy pokry¢ powierzchnie odpowiednim srodkiem.

Aby unikna¢ oddziatywania nadmiernej sity na tozysko generatora fal podczas instalaciji,
nalezy obréci¢ generator fal i wtozy¢ go ostroznie.

W przypadku wyboru generatora fal bez mechanizmu Oldham nalezy upewnic sig, ze
wspotosiowosc i prostopadtos$¢ mieszcza sie w zalecanym zakresie (patrz ,Doktadno$é
montazu” dla kazdej serii).

Upewnié sie, ze uzywany jest srodek smarny okreslony dla danego produktu. (patrz rozdziat
6 Smar).

Unika¢ przeciazenia.
Nalezy uwzglednic¢, ze predko$¢ wejsciowa powinna miescic sie w podanym zakresie.

W otworze gwintowanym nalezy uzy¢ srodka do zabezpieczania gwintéw (zalecany
Loctite242) i unikac jego wyciekow.

Dobieg
Niewystarczajaca ilos¢ sSrodka smarnego
Uszkodzone komponenty tozyska/przektadni

Stabe potaczenie z innymi komponentami interfejsu

Temperatura wewnetrzna wzrasta powyzej 80 °C lub temperatura otoczenia wzrasta
powyzej 40 °C

Nietypowe odgtosy lub wibracje
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Intstrukcja montazu Smar

Specjalny olej smarujacy do przektadni HIWIN G11

Warunki uzytkowania i wtasciwosci

1.

ol

Rezystor obcigzajacy
Wytrzymato$¢ na Scieranie
Doskonata odpornos$¢ na $cinanie

Odpowiedni do robotdw przemystowych, urzadzen automatyki, wyposazenia
potprzewodnikowego, obrabiarek itp.

Wtasciwosci podstawowe

Kolor 261ty

Olej bazowy olej mineralny
Poprawa tekstury mydto litowe
Temp. konserwacji (°C) -20-130
Temperatura otoczenia podczas pracy (°C) 0-40

Klasa NLGI (0,1 mm) 265 - 295
Punkt skraplania (°C) 196

Specyfikacje opakowania: 400 g w twardej tubie

Pozostate

1.

Przektadnia falowa HIWIN DATORKER® jest wstepnie nasmarowana smarem HIWIN
G11i moze zostaé bezposrednio zainstalowana. Z wyjatkiem wersji DSH-CO, ze
wzgledu na duza predkosc¢ obrotowa i wysoki moment obrotowy zaleca sig natozenie
dodatkowego smaru na kazdg czes¢ zgodnie z instrukcjami smarowania zawartymi w
niniejszej instrukcji montazu.

Nie mieszac¢ i nie stosowac innych rodzajéw smaru.

W przypadku stosowania w warunkach specjalnych, przy wysokich wibracjach, w
pomieszczeniach czystych, w prézni, w wysokich lub niskich temperaturach prosimy o
kontakt w celu uzyskania bardziej szczegétowej oceny.
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Wprawiamy w ruch.

System liniowe

Niemcy

HIWIN GmbH
Briicklesbiind 1

77654 Offenburg
Niemcy

Fon +4978193278-0
info@hiwin.de
hiwin.de

Tajwan

Headquarters

HIWIN Technologies Corp.
Nr. 7, Jingke Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +886 4 2359-4510
business@hiwin.tw
hiwin.tw

Tajwan

Headquarters

HIWIN Corp.

No. 6, Jingke Central Road
Precision Machinery Park
Taichung 40852

Téiwan

Fon +886 4 2355-0110
business@hiwinmikro.tw
hiwinmikro.tw

Silniki momentowe

Francja

HIWIN SAS

4 Impasse Joffre
67202 Wolfisheim
Francja

Fon +333882884-80
contact@hiwin.fr
hiwin.fr

Polska

HIWIN GmbH Biuro Warszawa

ul. Putawska 405a
02-801 Warszawa
Polska

Fon +48 22 46280-00
info@hiwin.pl

hiwin.pl

Szwajcaria

HIWIN (Szwajcaria) GmbH
Eichwiesstralle 20

8645 Jona

Szwajcaria

Fon +41 5522500-25
sales@hiwin.ch

hiwin.ch

Stoliki obrotowe

Wiochy

HIWIN Srl

Strale Pitagora 4
20861 Brugherio (MB)
Italia

Fon +3903928761-68
info@hiwin.it

hiwin.it

Stowacja

HIWIN s.r.0., 0.z.z.0.
Mladeznicka 2101

01701 Povazska Bystrica
Slovensko

Fon +421424 4347-77
info@hiwin.sk

hiwin.sk

Republika Czeska
HIWIN s.r.o.

Medkova 888/11

62700 Brno

Ceska republika

Fon +420548528-238
info@hiwin.cz

hiwin.cz

Wzmacniacze napedu i silniki serwo

Dania

HIWIN GmbH
info@hiwin.dk
hiwin.dk

Niderlandy

HIWIN GmbH
info@hiwin.nl
hiwin.nl

Austria
HIWIN GmbH
info@hiwin.at
hiwin.at

Wegry

HIWIN GmbH
info@hiwin.hu
hiwin.hu

Rumunia
HIWIN GmbH
info@hiwin.ro
hiwin.ro

Stowenia
HIWIN GmbH
info@hiwin.si
hiwin.si

Chiny
HIWIN Corp.
hiwin.cn

Japonia

HIWIN Corp.
info@hiwin.co.jp
hiwin.co.jp

USA

HIWIN Corp.
info@hiwin.com
hiwin.us

Korea
HIWIN Corp.
hiwin.kr

Singapur
HIWIN Corp.
hiwin.sg
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